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1  WYMAGANIA OGOLNE
1.1 WSTEP

1.1.1 Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ST sg wymagania ogoélne dotyczace
wykonania i odbioru robét przy budowie zastawek w nadlesnictwie Lubliniec na terenie powiatu
lublinieckiego, gmin Pawonkéw i Lubliniec, Nadlesnictwo Lubliniec, wykonywanych w ramach
projektu pn.: ,,Kompleksowy projekt adaptacji lasow i lesnictwa do zmian klimatu — mafa
retencja oraz przeciwdziatanie erozji wodnej na terenach nizinnych”

1.1.2 Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja techniczna stanowi obowigzujgcg podstawe opracowania szczegoétowej
specyfikacji technicznej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizaciji
roboét hydrotechnicznych robét zwigzanych z budowg zastawek stale pietrzacych wode.
Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji mogg mie¢ miejsce tylko
w przypadkach matych prostych roboét i konstrukcji drugorzednych o niewielkim znaczeniu, dla
ktérych istnieje pewno$¢, ze podstawowe wymagania bedg spetnione przy zastosowaniu
metod wykonania na podstawie doswiadczenia i przy przestrzeganiu zasad sztuki budowlanej.

1.1.3 Zakres robét objetych STWiIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogolne, wspdlne dla robot
objetych  specyfikacjami technicznymi, dla poszczegdlnych asortymentow robot
hydrotechnicznych i melioracyjnych.

1.1.4 Okreslenia podstawowe.

Uzyte w specyfikacji technicznej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku w sposob
nastepujacy:

Budowla pietrzaca — obiekt zbudowany na cieku celem podniesienia poziomu wody ponad
wyznaczong rzedng w formie jazu, zastawki, przepustu z pietrzeniem lub mnicha.

Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zamknietym, przeznaczona do
przeprowadzania cieku przez korpus drogowy.

Przyczétek — skrajna podpora przepustu, mostu. Moze sktadac sie z petnej sciany, stupow lub
innych form konstrukcyjnych.

Przeszkoda naturalna — element Srodowiska naturalnego stanowigcy utrudnienie w realizacji
zadania budowlanego.

Przeszkoda sztuczna — dzielo ludzkie stanowigce utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego.

Zadanie budowlane — cze$¢ przedsiewziecia budowlanego stanowigca odrebng catosé
konstrukcyjng lub technologiczng, zdolna do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-
uzytkowych. Zadanie moze polegaé na wykonywaniu robdét zwigzanych z budowa,
modernizacjg, przebudowa, utrzymaniem oraz ochrong budowli lub jej elementu.

Grobla, waly ziemne - wyniesienie ziemne ponad teren o ksztalcie trapezowym
z odpowiednia szerokoscig korony grobli (watu) nachyleniach skarp wynikajgcych z wymogow
celu jakim ma stuzyé.

RO6w — obnizenie terenu w formie liniowej dla odsgczania, odprowadzenia i doprowadzenia
wody z odpowiednig szerokoscig dna, nachyleniem skarp, zabezpieczeniem przed
rozmywaniem przez ptyngca wode.

Droga tymczasowa(montazowa) — droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu
pojazdow obstugujgcych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do
usuniecia po jego zakohczeniu.

Konstrukcja nawierzchni — ukfad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich pofgczenia.
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Korpus drogowy — nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogi i skarpami
rowow.

Koryto — element uformowany w korpusie drogi w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.
Materialy — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodnie z dokumentacjg
projektowg i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowana przez Inspektora nadzoru.
Niweleta — wysokosciowe i geometryczne rozwiniecie na ptaszczyznie pionowego przekroju
w osi rowu, grobli lub drogi.

Dziennik budowy — dziennik wydany zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, stanowigcy
urzedowy dokument przebiegu robét budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci zachodzacych
w toku wykonywania robét.

Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Inspektor nadzoru — uprawniona osoba prawna lub fizyczna nadzorujgca zgodnosc
wykonania inwestycji z projektem, obowigzujgcymi przepisami, normami i obowigzujgcym
prawem budowlanym.

Teren budowy — teren udostepniony przez Zamawiajgcego dla wykonania na nim robét oraz
inne miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzgce czes¢ terenu budowy.

Polecenie Inspektora nadzoru — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inspektora nadzoru w formie pisemnej, dotyczgcej sposobu realizacji robét lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.

Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem dokumentaciji
projektowe;j.

Laboratorium — laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego, niezbedne
do przeprowadzania wszelkich badan i préb zwigzanych z oceng jakosci materiatéw i robot.
Przedsiewziecie budowlane — kompleksowa realizacja zadania bedgcego przedmiotem
wykonania robot.

Rekultywacja — roboty majgce na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkciji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ — zgodnos$¢ wykonywanych robdét z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony, z przecietnymi tolerancjami
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

Zastawka - urzadzenie hydrotechniczne stuzgce do pietrzenia, regulowania Iub
zatrzymywania przeptywu wody w rowach melioracyjnych, ciekach naturalnych lub kanatach.
Jest to forma matej retencji, wykorzystywana w gospodarce wodnej, rolnictwie i ochronie
Srodowiska.

Palisada — Paliki drewniane stosowane do stabilizacji narzutu kamiennego, wyrabiane
z drewna bez kory mato- i Sredniowymiarowego iglastego lub lisciastego. Paliki powinny by¢
zaostrzone w cieniszym koncu i przyciete prostopadle do osi kotka w grubszym koncu.

1.1.5 Ogdélne wymagania dotyczace robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich
czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy realizacji budowy oraz za zgodno$¢
z dokumentacja projektowa, STWIORB i poleceniami Inspektora nadzoru.

1.1.5.1 Dokumentacja projektowa.

Projekt na wykonanie zadania zawierajgcy obliczenia, rysunki i dokumenty ma by¢
opracowany zgodnie
Z przepisami dotyczgcymi sposobu projektowania zawartymi w Prawie budowlanym i jego
pochodnymi.

1.1.5.2 Przekazanie terenu budowy.

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy
teren budowy i potwierdzi lokalizacje i rzedne reperow. Na Wykonawcy spoczywa
odpowiedzialnos¢ za ochrone przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbioru
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ostatecznego robo6t. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy
i utrwali na wiasny koszt.

1.1.5.3 Zgodnos$¢ robét z dokumentacja projektowa i STWIORB.

Dokumentacja projektowa, STWIORB wraz z wszystkimi dokumentami przekazanymi
Wykonawcy przez Inwestora w ramach umowy i okreslone choc¢by w jednym z nich wymagania
sg obowigzujgce dla Wykonawcy tak, jakby byly zawarte w catej dokumentacji. Wykonawca
w przypadku wykrycia btedu lub uchybien w dokumentacjach projektowych winien natychmiast
powiadomi¢ Inspektora nadzoru, ktéry podejmie decyzje o wprowadzeniu odpowiednich zmian
i poprawek. W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na piSmie sg wazniejsze od
wymiarow okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

1.1.5.4 Zabezpieczenie terenu budowy.

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia na czas realizacji robét terenu budowy az
do zakonczenia i odbioru ostatecznego robo6t. Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie
utrzymywacé tymczasowe urzgdzenia zabezpieczajgce i znaki ostrzegawcze i informacyjne.
Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn pracujgcych przy
realizacji rob6t Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposob uzgodniony z Inspektorem
nadzoru. Tablice informacyjne i znaki bedg utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie
przez caty okres realizacji robot.

1.1.5.5 Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowigzek stosowa¢ w czasie prowadzenia robét wszelkich przepisow
dotyczgcych ochrony srodowiska naturalnego. Stosujgc sie do tych wymagan bedzie miat
szczegolny wzglad na zanieczyszczenie rowow i ciekdw wodnych substancjami toksycznymi,
zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami oraz mozliwo$cig powstania pozaru.

1.1.5.6 Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw ochrony przeciwpozarowej. Bedzie utrzymywaé
wymagany na podstawie odpowiednich przepisdw sprawny sprzet przeciwpozarowy. Materiaty
tatwopalne bedg sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostepem oséb trzecich.

1.1.5.7 Ochrona witasnosci publicznej i prywatne;j.

Wykonawca bedzie odpowiadac za wszelkie spowodowane przez niego uszkodzenia instalacji
na powierzchni ziemi i urzgdzen podziemnych wykazanych w dokumentacji dostarczonej mu
przez Zamawiajgcego. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca
bezzwtocznie powiadomi Inspektora nadzoru i zainteresowane wiadze oraz bedzie z nimi
wspotpracowat dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.

1.1.5.8 Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji robdét Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczgcych
bezpieczenhstwa i higieny pracy a w szczegolnosci ma obowigzek zadbac¢ by pracownicy nie
wykonywali pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz
niespetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie
utrzymywat wszelkie urzgdzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez
dla ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego. Uznaje sie, ze koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan
okreslonych powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umowne;.

1.1.5.9 Ochrona i utrzymanie robot.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robdét i za wszelkie materiaty i urzgdzenia
uzywane do robét od daty rozpoczecia do daty zakonczenia. Utrzymanie powinno by¢
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prowadzone w taki sposob, aby obiekt i jego elementy byty w zadawalajgcym stanie przez caty
czas, do momentu odbioru ostatecznego.

1.1.5.10 Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw.

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ przepisy wydane przez wtadze centralne i miejscowe oraz
inne przepisy i wytyczne, ktére sg w jakichkolwiek sposdb zwigzane z robotami i bedzie w peni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia
robét. Wykonawca bedzie przestrzegac praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych
urzgdzen lub metod i w sposob ciggly bedzie informowac Inspektora nadzoru o swoich
dziataniach, przedstawiajgc kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.

1.2 MATERIALY

1.2.1 Zrédta uzyskania materiatéw.

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw
przeznaczonych do robdét, wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru do zatwierdzenia,
szczegoOtowe informacje dotyczgce proponowanego zrédta wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materiatdéw, jak rowniez odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych
oraz probki materiatdw. Zatwierdzenie partii materiatbw z danego zrédta nie oznacza
automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego zrédta uzyskajg potwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materiaty
uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposéb ciggly spetniajg wymagania SST w czasie
realizacji robét.

1.2.2 Pozyskiwanie materialébw miejscowych

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych
materiatdbw pochodzgcych ze Zzrédet miejscowych. Wykonawca ponosi wszystkie koszty
z tytutu wydobycia materiatu, dzierzawy i inne jakie okazg sie potrzebne w zwigzku
z dostarczeniem materiatow do robot.

Humus i nadkiad czasowo zdjety z terenu wykopdw, okopow i miejsc pozyskiwania materiatéw
miejscowych bedag formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywaciji terenu po
ukonczeniu robot. Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopdéw w obrebie terenu
budowy poza tymi, ktore zostaty wyszczegdinione w dokumentach zwigzanych z budowa,
chyba ze uzyska na to pisemng zgode Inspektora nadzoru. Eksploatacja zrodet materiatéw
bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujgcymi na danym obszarze.

1.2.3 Materiaty nieodpowiadajace wymogom.

Materiaty nie odpowiadajgce wymogom zostang przez wykonawce wywiezione z terenu
budowy i ztozone w miejscu wskazanym przez Inwestora lub Inspektora nadzoru. Jezeli
Inspektor nadzoru zezwoli wykonawcy na uzycie tych materiatow do innych robot, niz te dla
ktérych zostaty zakupione, to koszt tych materiatdw zostanie odpowiednio przewarto$ciowany
(skorygowany) przez Inspektora nadzoru. Kazdy rodzaj robét, na ktérych znajdujg sie
niezbadane i niezaakceptowane materiaty, wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczgc sie
Z jego nieprzyjeciem, usunieciem i niezaptaceniem.

1.2.4 Przechowywanie i skladowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby materiaty skladowane tymczasowo, do czasu, gdy bedg uzyte do
robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty swoja jakoS¢ i wtasciwosci
i byty dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru. Miejsca czasowego sktadowania
materiatdw bedag zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych
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Z Inspektorem nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce i zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru.

1.3 SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robo6t powinien
by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiadaé pod wzgledem typdw i ilosci,
wskazaniom zawartym w STWIORB, PZJ lub projekcie organizacji robét, zaakceptowanym
przez Inspektora nadzoru. W przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach,
sprzet powinien byC uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora nadzoru. Liczba
i wydajnosé sprzetu powinna gwarantowaé przeprowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentac;ji projektowej, STWIORB i wskazaniach Inspektora nadzoru. Sprzet
bedacy wtasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma by¢ utrzymywany
w dobrym stanie technicznym i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony
Srodowiska i przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajgcych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania i badan okresowych tam, gdzie jest to wymagane
przepisami. Wykonawca bedzie konserwowac sprzet, jak rowniez naprawiac lub wymieniac
sprzet niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub STWIORB przewidujg mozliwos¢ wariantowego uzycia
sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru projektu
0 swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem tego sprzetu.

Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora nadzoru nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego
zgody. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia niegwarantujgce zachowania
warunkéw umowy, zostang przez Inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i niedopuszczone do
robot.

1.4 TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie beda
wpltywac niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robét i wilasciwosci przewozonych
materiatéw. Liczba s$rodkdéw transportu powinna zapewni¢ prowadzenie roboét zgodnie
z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, STWIORB i wskazaniach Inspektora
nadzoru w terminie przewidzianym umowa3.

Przy ruchu na drogach publicznych, pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw
ruchu drogowego, w odniesieniu do dopuszczalnych naciskdw na o$ i innych parametrow
technicznych. Srodki transportu niespetniajgce tych warunkéw moga byé¢ dopuszczone przez
Inspektora nadzoru pod warunkiem przywrécenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkow
drég na koszt Wykonawcy. Wykonawca bedzie na biezgco usuwaé na wiasny koszt wszelkie
zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz
dojazdach do terenu budowy.

1.5 WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy

oraz za jako$¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych robdt, za ich zgodnosé
z dokumentacjg projektowg, wymaganiami STWIORB, PZJ, projektem organizacji ruchu
opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami Inspektora nadzoru. Wykonawca jest
odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robét.
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Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokos$ci
wszystkich elementow robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentaciji
projektowej lub przekazanymi na pisSmie przez Inspektora nadzoru.

Btedy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu robot zostang usuniete przez
Wykonawce na wiasny koszt z wyjgtkiem, kiedy dany btgd okaze sie skutkiem btedu zawartego
w danych dostarczonych Wykonawcy na pisSmie przez Inspektora nadzoru.

Sprawdzone wytyczenie robot lub wyznaczenie wysokosci przez Inspektora nadzoru nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnoéci za ich doktadnos¢. Decyzje Inspektora nadzoru
dotyczgce akceptacji lub odrzucenia materiatdbw i elementéw robot bedg oparte na
wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentaciji projektowej i w STWiIORB,
a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor nadzoru uwzgledni
wyniki badan materiatdw i robot, rozrzuty normalnie wystepujgce przy produkciji i przy
badaniach materiatow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne
czynniki wptywajgce na rozwazang kwestie. Polecenia Inspektora nadzoru powinny byc¢
wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym przez Inspektora nadzoru pod grozbg
zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

1.6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

1.6.1 Program zapewnienia jakosci

Wykonawca jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Inspektora nadzoru
program zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien
okreslic zamierzony sposob wykonania robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan
organizacji robot gwarantujgcy wykonanie robot zgodnie z dokumentacjg projektows,
STWIORB oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakosci robét powinien zawierac¢:

a) czesc¢ ogdlna opisujaca:

- organizacje wykonania robét, w tym terminy i sposob prowadzenia robét,

- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- sposob zapewnienia bhp,

- wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz osob odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowosC¢ wykonania poszczegdinych
elementéw robét,

- system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych
robot,

- wyposazenie w sprzet i urzagdzenia do pomiardw i kontroli (opis laboratorium wtasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

- sposo6b oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmow sterujgcych, a takze wycigganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposéb i forme przekazywania tych informacji Inspektorowi
nadzoru.

b) czes¢ szczegdtowa opisujgcg dla kazdego asortymentu robat:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo— kontrolne,

- rodzaje i ilo$¢ Srodkow transportu oraz urzgdzen do magazynowania i zatadunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

- SposOb zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utratg ich wtasciwo$ci w czasie transportu,
- sposob i procedure pomiardow i badan (rodzaj i czestotliwo$é, pobieranie probek, legalizacja
i sprawdzenie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw, wytwarzania
mieszanek i wykonywania poszczegélnych elementéw robdt,

- sSposOb postepowania z materiatami i robotami nieodpowiadajgcymi wymaganiom.
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1.6.2 Zasady kontroli jakosci roboét

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, by osiggnac¢
zatozong jakos$¢ robot.

Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wtgczajac personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie i wszystkie urzgdzenia niezbedne do pobierania probek i badan materiatéw oraz
robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli, Inspektor nadzoru moze zazgda¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest
zadawalajgcy.

Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materiatéw oraz robot z czestotliwoscig
zapewniajgca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi
w dokumentaciji projektowej i SST.

Do biezgcej kontroli jakosci zastawek Wykonawca zapewni:

- wtasciwe przygotowanie poditoza,

- zachowanie wymaganych rzednych,

- zageszczenie gruntu i ubicie warstw gliny.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badah materiatdw ponosi
Wykonawca.

1.6.3 Dokumenty budowy

a) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajgcego
i Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialno§¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie
z obowigzujgcymi przepisami spoczywa na Wykonawcy. Zapisy w dzienniku beda
dokonywane na biezgco i bedg dotyczy¢ przebiegu robot, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia
oraz technicznej i gospodarczej strony budowy. Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie
opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu z podaniem jej imienia
i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bedg czytelne, dokonane trwatg technika,
w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zatgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym
numerem zatgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inspektora nadzoru.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé¢ w szczegodlnosci:

- date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- uzgodnienie przez Inspektora nadzoru programu zapewnienia, jakosci i harmonogramow

robot,

- terminy rozpoczecia i zakoriczenia poszczegdélnych elementéw robadt,

- przebieg robdét, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw
w robotach,

- uwagi i polecenia Inspektora nadzoru,

- daty zarzgdzenia wstrzymania rob6t z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbiorow robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, czesciowych
i ostatecznych odbioréw robét,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania rob6t podlegajgcych

ograniczeniom lub wymaganiom szczegolnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnos¢ rzeczywistych warunkoéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentaciji

projektowej,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie

wykonywania robdét,

- dane dotyczace sposobu wykonania zabezpieczenia robot,
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- dane dotyczgce jakosci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan
z podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robdét.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bedg przedtozone
Inspektorowi nadzoru do ustosunkowania sie. Decyzje Inspektora nadzoru wpisane do
dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajecia stanowiska.
Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora nadzoru do ustosunkowania sie.
Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen
Wykonawcy robét.

b) Pozostate dokumenty budowy.

Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprocz wymienionych nastepujgce dokumenty:
a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robot,

e) protokoty z narad i ustalen,

f) korespondencje na budowie,

c¢) przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inspektora nadzoru i przedstawiane
do wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.

1.7 OBMIAR ROBOT

1.7.1 Ogodlne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bedzie okreslac¢ faktyczny zakres wykonanych robét zgodnie z dokumentacijg
projektowg i SST w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

1.7.2 Zasady okreslania ilosci i materiatéw

Dilugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone
poziomo wzdtuz linii osiowe;j.

llosci, ktére majg by¢é obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie
Z wymaganiami.

1.7.3 Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzgdzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdét bedg
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Urzgdzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzgdzenia te
lub sprzet wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa
legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym
stanie w catym okresie trwania robot.

1.7.4 Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym oddaniem robét, a takze
w przypadku wystepowania diuzszej przerwy w robotach.
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Obmiar robét zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonania. Obmiar robét
podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru
oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposéb zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mogg by¢
dotaczone w formie oddzielnego zatgcznika do rejestru obmiardw, ktérego wzér zostanie
uzgodniony z Inspektorem nadzoru.

1.8 ODBIOR ROBOT

1.8.1 Rodzaje odbioréw roboét

W zaleznosci od ustaleh odpowiednich SST roboty podlegajg nastepujacym
etapom odbioru:

a) odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czgsciowemu,

c¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

1.8.2 Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot.
Odbioru robot dokonuje Inspektor nadzoru.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy
z jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbiér bedzie przeprowadzony
niezwtocznie, nie pdézniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika
budowy i powiadomienia Inspektora nadzoru.

Jakosé i ilos¢ robdt ulegajgcych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentow
zawierajgcych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary,
w konfrontacji z dokumentacjg projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

1.8.3 Odbiér czesciowy

Odbiér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot.
Odbioru czesciowego dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét.
Odbioru robét dokonuje Inspektor nadzoru.

1.8.4 Odbiér ostateczny robét

1.8.4.1 Zasady odbioru ostatecznego roboét

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do
ich iloéci i warto$ci.

Calkowite zakonczenie robét oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie
o tym fakcie Inspektora nadzoru.

Odbidr ostateczny robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonczenia robét i przyjecia dokumentow, o ktérych
mowa w pkt 1.8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci
Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej
na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikow badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodnosci wykonania robot z dokumentacja projektowg i ST.
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W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych
w trakcie odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania
robét uzupetniajgcych i robot poprawkowych.

W przypadku niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robét uzupetniajgcych
komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonanych robot w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowg i SST
z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu,
komisja dokona potrgcen, oceniajgc pomniejszong wartos¢ wykonanych robo6t w stosunku do
wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

1.8.4.2 Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokédt odbioru
ostatecznego sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowacé nastepujgce dokumenty:
- dokumentacje projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli
zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

- szczegolowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew.
uzupetniajgce lub zamienne),

- ustalenia technologiczne,

- dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),

- wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z SST i ew.
PZJ,

- deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST ew.
PZJ,

- opinie technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw
zatgczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

- rysunki (dokumentacyjne) na wykonanie robo6t towarzyszacych (np. na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej itp.,) oraz protokoty odbioru i przekazania tych roboét
wiascicielom urzgdzen,

- inwentaryzacje geodezyjng powykonawczg robét i sieci uzbrojenia terenu,

- kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku inwentaryzacji geodezyjnej powykonawcze;.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
bedg gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcag wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robét.

Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty pomiarowe lub uzupetiajgce bedg zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robét poprawkowych i robét uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

1.8.5 Odbiér pogwarancyjny

Odbiodr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
z uwzglednieniem zasad opisanych w pkt. 1.8.4, ,0dbiér ostateczny robo6t”.

1.9 PODSTAWA PLATNOSCI

1.9.1 Ustalenia ogodlne

Dla robét wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez
Wykonawce i przyjeta przez Zamawiajgcego w dokumentach umowy (ofercie).

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynnosci, wymagania i badania sktadajgce sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty
w STWIORB i w dokumentac;ji projektowe;.
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Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe bedg obejmowac:

- opracowanie dokumentacji projektowej wraz z pozyskaniem niezbednych zgod, uzgodnien,
decyzji i zezwoleh,

- budowe objazddw, przejazdow i organizacji ruchu

- robocizne bezposrednig wraz z towarzyszgcymi kosztami,

- wartos¢ zuzytych materiatbw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ew. ubytkow
i transportu na teren budowy,

- warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszgcymi kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami. Do cen jednostkowych nie nalezy
wlicza¢ podatku VAT.

1.9.2 Warunki umowy i wymagania ogélne

Koszt dostosowania sie do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogolnych obejmuje
wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach a niewyszczegodlnione w kosztorysie.

1.9.3 Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow, przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:

- opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorem nadzoru i odpowiednimi instytucjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy wraz z dostarczeniem kopii projektu Inwestorowi
celem wprowadzenia dalszych zmian i uzgodnieh wynikajgcych z postepu robat,

- ustalenie tymczasowego oznakowania i oswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa
ruchu,

- optaty za dzierzawe terenu,

- przygotowanie terenu,

- konstrukcje tymczasowej drogi,

- tymczasowg przebudowe urzadzeh obcych,

- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

110 PRZEPISY ZWIAZANE

e Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. — Prawo budowlane /Dz.U. Nr 89, poz. 414 z pézn. zm./,
Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001r. w sprawie dziennika
Budowu, montazu i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej /Dz.U. Nr 138, poz. 1555/,

¢ Ustawa z dnia 21 marca 1985r. o drogach publicznych /Dz.U. Nr 14, poz. 60 z pézn.
zm, /
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2 SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
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2.1 ROBOTY POMIAROWE
2.1.1 CZESC OGOLNA

Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej SST jest wykonanie robot geodezyjnych na budowie.

Zastosowanie SST

Jako cze$¢ dokumentow przetargowych Szczegotowej Specyfikaciji Technicznej bedzie brana
pod uwage i interpretowana miedzy innymi przy zamawianiu i wykonywaniu robét opisanych
w pkt. 1.1.1.

Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymiw 1. WYMAGANIA OGOLNE, pkt. 1.1.4. Wymagania ogdlne.

2.1.2 MATERIALY

Materialy do wykonania.

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu wyznaczenia osi trasy, obryséw zastawek i punktow
wysokosciowych wedtug zasad niniejszej SST sa:

- pale i paliki drewniane,

- inne materiaty akceptowane przez Inspektora nadzoru.

Do utrwalenia punktow gtownych trasy, obrysu i punktéw gtownych osi obiektéw nalezy
stosowa¢ pale drewniane, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 m. Pale
drewniane umieszczone w punktach zatamania trasy w czasie ich stabilizowania powinny mie¢
srednice 0,08 do 0,12 m i dlugosci okoto 1,0 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane o dtugosci okoto 0,50 m
i Srednicy 0,05 do 0,07 m. Swiadki wbijane obok palikéw osiowych powinny mieé diugo$é okoto
0,50 m o przekroju prostokgtnym.

2.1.3 SPRZET

Sprzet stosowany do wyznaczania trasy i punktéw wysokosciowych.
Do wyznaczania trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowac sprzet:
- teodolity,

- niwelatory,

- tyczki,

- taty,

- tasmy

- lub inny sprzet akceptowany przez Inspektora nadzoru.

2.1.4 TRANSPORT

Transport materiatéw

Materiaty moga by¢ przewozone dowolnymi sSrodkami transportu. Nalezy je ustawiaé
réwnomiernie na catej powierzchni fadunkowej, obok siebie i zabezpieczy¢ przed mozliwoscig
przesuwania sie podczas transportu.

2.1.5 WYKONANIE ROBOT

Ogdlne zasady wykonania robét.
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie obowigzujgcymi instrukcjami Giéwnego
Urzedu Geodezji i Kartografii (GUGIK).
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Osnowa podstawowa (state punkty kontroli)

Zgodnie z Warunkami umowy Inspektor nadzoru przekaze Wykonawcy odpowiednig liczbe
statych punktéw geodezyjnych osnowy poziomej i wysokosciowej, aby umozliwi¢ mu
wykonanie prac zwigzanych z wytyczaniem.

Osnowa robocza (okresowe punkty kontroli)

W oparciu o sie¢ statych punktéw geodezyjnych osnowy poziomej i wysokosciowej
przekazanej przez Inspektora nadzoru, Wykonawca zobowigzany jest do zatozenia,
utrzymania i uzupetniania osnowy roboczej o wspotrzednych poziomych i wysoko$ciowych dla
lokalnego wytyczania robot.

Wykonane przez geodete i utrwalone przez Wykonawce oraz zatwierdzone przez Inspektora
nadzoru wytyczenie lokalizacji zastawek powinny spetnia¢ nastepujgce warunki:

a) punkty osnowy roboczej nalezy wyznaczy¢ i utrwali¢ poza terenem wykonania robét oraz
odpowiednio zabezpieczy¢ przed naruszeniem lub uszkodzeniem,

Tymczasowe punkty pomiarowe

Wykonawca moze wyznaczy¢ inne tymczasowe punkty pomiarowe zgodnie z zatwierdzonymi
przez Inspektora nadzoru zasadami wykonanie niezbednych robdt i wytyczen zgodnie z
zasadami wyszczegolnionymi w instrukcjach i wskazaniach GUGIK.

Wyznaczenie punktéw na osiach

Wykonawca przeprowadzi tyczenie osi trasy zgodnie z dokumentacjg projektowg w oparciu
0 punkty osnowy.

Wyznaczone punkty na osiach trasy nie powinny byé przesuniete wiecej niz o 10 cm
w stosunku do projektowanych, a rzedne punktow na osi nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig
1 cm w stosunku do rzednych projektu.

W przypadku, kiedy dopuszczalne odchytki sg przekroczone, Wykonawca jest zobowigzany
do korekty osi trasy odnoszac sie do istniejgcych budowli inzynierskich, po uzyskaniu zgody
Inspektora nadzoru.

Os$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich
w odlegtosciach zaleznych od charakterystyki terenu i uksztattowania terenu i uksztattowania
trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 m na odcinkach prostych.

Wytyczenie osi trasy powinno by¢ zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Wyznaczenie nasypow i wykopow (przekrojow poprzecznych)

Wyznaczenie nasypéw i wykopow polega na oznaczeniu potozenia w terenie krawedzi
podstawy nasypu oraz krawedzi przeciecia powierzchni zewnetrznych skarp wykopu
z terenem.

Do wyznaczenia nasypow i wykopéw nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki. Odlegtosci
miedzy palikami nalezy dostosowac do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy. Odlegtosc
ta powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych podanych
w dokumentaciji projektowe;.

Wyznaczenie w czasie trwania roboét ziemnych (konturéw) nasypow i wykopdw w przekrojach
poprzecznych (profilowanie przekrojow poprzecznych) powinno by¢é wykonane w zgodnosci
z dokumentacja projektowg z akceptacja Inspektora nadzoru, przy czym rzadziej niz co 25 m.

Wyznaczenie potozenia obiektow

Dla kazdego obiektu nalezy wyznaczy¢ jego potozenie w terenie, zgodnie z dokumentacjg
projektowg, poprzez:

- wytyczenie osi obiektu,

- wytyczenie punktow okreslajgcych kontur obiektu.
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Zakonczenie robot

Wykonawca zobowigzany jest po zakonczeniu robot do oddania Inspektorowi nadzoru
dokumentacji dotyczgcej osnéw geodezyjnych i przekazania punktéw w terenie na takich
zasadach jak je przejmowat.

2.1.6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrole osnowy roboczej oraz prac pomiarowych nalezy prowadzi¢ wg zasad okreslonych
w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru harmonogram pomiaréw kontrolnych osnowy
roboczej przeprowadzonych w oparciu o stale punkty geodezyjne przekazane przez
Inspektora nadzoru. Pomiary kontrolne odpowiednich fragmentéw osnowy roboczej nalezy
wykonywac przed rozpoczeciem wigkszych robot, a takze co miesigc w trakcie prowadzenia
robot.

2.1.7 OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest 1 m (metr) tras wykonywanych.

2.1.8 ODBIOR ROBOT

Sposéb odbioru robot

Whniosek Wykonawcy o odbiér wykonanych robét, przekazywany Inspektorowi nadzoru
powinien zawiera¢ niezbedne szkice wytyczenia, wykazy wspotrzednych i wysokosci
wykazujgce zgodnos¢ pomiardw kontrolnych z danymi podanymi w dokumentacji projektowej.

2.1.9 PODSTAWY PLATNOSCI

Pfaci sie za 1 m wytyczonej trasy. Cena 1 m (metra) trasy koryta cieku, koryta rowu nasypu,
grobli, watu obejmuje:

- wytyczenie punktow gtébwnych osi trasy, granic robot i punktéw wysokosciowych,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wykonanie roboczej osnowy geodezyjnej poza granicami robot,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,

- wyznaczenie konturéw obiektow regulacyjnych,

- wykonanie pomiarow biezgcych w miare postepu robét, zgodnie z dokumentacijg projektowa,
- zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrone ich przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie,

- utrzymywanie i ewentualne uzupetnienie w trakcie robét, roboczych punktéw sytuacyjno-
wysokosciowych,

- wyznaczenie innych punktéw pomiarowych, ktére Wykonawca uzna za potrzebne,

- transport i koszty materiatow (znakéw geodezyjnych, pali drewnianych, rur metalowych,
pretow stalowych, farby itp.)

21.10 PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

o PN-B-02356 - Tolerancja wymiarowa w budownictwie. Tolerancja
wymiarow elementéw budowlanych z betonu.

¢ Instrukcja techniczna G-3 — Geodezyjna obstuga Inwestycji. Katalog znakéw i urzadzen
pomiarowo-kontrolnych.

¢ Instrukcja techniczna 0-1. - Ogo6lne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

o Instrukcja techniczna G-3 - Geodezyjna obstuga Inwestycji. Gtéwny Urzad Geodezji i
Kartografii, Warszawa, 1979 .

¢ Instrukcja techniczna G-1. - Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK, 1989 .
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Instrukcja techniczna G-2. - Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983 r.
Instrukcja techniczna G-4. - Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979 r.
Wytyczne techniczne G-3.2 - Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983 r.
Wytyczne techniczne G-3.1. - Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983 r.

Roboty ziemne - Warunki techniczne wykonania i odbioru, MOSZNIL, 1996 r.
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2.2 ROBOTY W ZAKRESIE USUWANIA GLEBY
2.2.1 CZESC OGOLNA

Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicznej (SST)
Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z usuwaniem warstwy humusu wraz z darning.

Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.1.

Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robo6t zwigzanych ze
zdjeciem warstwy humusu z pasa robét ziemnych.

Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w 1. WYMAGANIA OGOLNE, pkt. 1.1.4

2.2.2 MATERIALY
Nie wystepuja.

2.2.3 SPRZET

Sprzet do zdjecia humusu wraz z darnina.

Do wykonania robot zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu nalezy stosowac:

- spycharki,

- koparki,

- fopaty, szpadle i inny sprzet w miejscach, gdzie prawidtowe wykonanie robét sprzetem
mechanicznym nie jest mozliwe,

- koparki i samochody samowytadowcze do transportu humusu lub inny sprzet zaakceptowany
przez Inspektora nadzoru,

2.2.4 TRANSPORT

Transport humusu
Zdjety humus przewidziano przemiesci¢ spycharka poza obreb robét a potem ponownie
wykorzysta¢ do humusowania.

2.2.5 WYKONANIE ROBOT

Zdjecie warstwy humusu wraz z darnina.

Warstwa humusu wraz z darning powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pozniejszego
uzycia przy umacnianiu skarp, zgodnie z dokumentacjg projektowa.

Humus wraz z darning nalezy zdejmowaC mechanicznie z zastosowaniem koparek lub
spycharek oraz dodatkowo stosowaé reczne wykonanie robét jako uzupeinienie prac
wykonywanych mechanicznie. Warstwe humusu wraz z darning nalezy zdjg¢ z powierzchni
catego pasa robot ziemnych, ktora jest okreslona w dokumentacji projektowej oraz w innych
miejscach wskazanych przez Inspektora nadzoru.

Humus nalezy zdjaé na peing gtebokos¢ jego zalegania wg faktycznego stanu wystepowania.
Zdjety humus nalezy sktadowa¢ w regularnych pryzmach. Wysokosé pryzm nie moze
przekracza¢ 3,0 m.

Miejsca sktadowania humusu powinny by¢ przez Wykonawce tak dobrane, aby humus byt
zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy i
zageszczaniem. Zgromadzony w pryzmach humus nie moze zawiera¢ zadnych korzeni drzew
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lub krzewdw, kamieni i nieorganicznych materiatéw. Nie nalezy zdejmowa¢ humusu w czasie
intensywnych opadow i bezposrednio po nich, aby unikng¢ zanieczyszczenia gling lub innym
gruntem nieorganicznym.

Przewidzie¢ nalezy odchwaszczenie humusu przy zastosowaniu herbicydow.

2.2.6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakosci zdjetego humusu.

Sprawdzenie jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci usuniecia humusu z
powierzchni pasa robdét ziemnych zgodnie z dokumentacjg projektowg i wskazaniami
Inspektora nadzoru. Sktadowana warstwa humusu nie moze zawieraC korzeni drzew i
krzewow, kamieni i gruntdw nieorganicznych.

2.2.7 OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarows jest:

a) 1 m? (metr kwadratowy) powierzchni zdjetego humusu,

b) 1 m® (metr szescienny) przemieszczonego humusu, ustalone przez pomiary geodezyjne
przed i po zdjeciu humusu.

2.2.8 ODBIOR ROBOT

Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu.
Obmiar zatwierdzony przez Inspektora nadzoru przed rozpoczeciem robot ziemnych.

2.2.9 PODSTAWY PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w 1.WYMAGANIA OGOLNE, pkt.
1.9.1. Ustalenia ogdine.

Cena 1 m? (kwadratowego) zdjetego humusu obejmuje:

- zdjecie warstwy humusu wraz z darning na petnej gtebokosci jego zalegania, srednio 20 cm,
- usuniecie ze zdjetego humusu korzeni drzew i krzewdw, gatezi, kamieni i materiatow
nieorganicznych z transportem na sktadowisko odpaddw,

- hatdowanie w pryzmy na miejscu sktadowania.

2.2.10 PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
Nie wystepuja.

Inne dokumenty
¢ Roboty ziemne — Warunki techniczne wykonania i odbioru, MOSZNIL, 1996r.
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2.3 WYKONANIE WYKOPOW
2.3.1 CZESC OGOLNA

Przedmiotem Szczegodtowej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem wykopdéw

Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.1.

Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robo6t zwigzanych
z wykonaniem wykopéw i obejmuja:

- wykonanie wykopow — w lokalizacji zastawki i rowéw odwadniajgcych,

Okreslenia podstawowe

- wykop - budowla ziemna wykonana w obrebie robét w postaci odpowiednio uksztattowane;j
przestrzeni powstatej w wyniku usuniecia z niej gruntu,

- odktad — miejsce przerzutu gruntu koparkg lub odwiezienia gruntu pozyskanego z wykopow.
Pozostate okreSlenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w 1.WYMAGANIA OGOLNE, pkt.1.1.4.

2.3.2 MATERIALY (GRUNTY)

Charakterystyka gruntéw wystepujgcych w wykopach zostanie okreslona w Projekcie
Budowlanym (Wykonawczym) na podstawie przeprowadzonych badahn geotechnicznych.
Szczegotowe dane geotechniczne zawarte sg w dokumentacji geotechnicznej. Przed
przystgpieniem do robét ziemnych w wykopach Wykonawca ma obowigzek wykonac¢ analize
jakosci gruntu w wykopach z czestotliwoscig co ok. 500 m, bgdz przy zmianie rodzaju gruntu.
Badania nalezy wykona¢ w zakresie:

- ciezaru objetosciowego,

- sktadu granulometrycznego,

- zawartosci czesci organicznych,

- wskaznika zageszczenia (Is) przy wilgotnosci optymalnej (Wopt),

Na podstawie tych badan i ocenie przydatnosci gruntu w wykopie do wbudowania w nasypy,
Wykonawca opracuje bilans mas ziemnych i przedstawi do akceptacji Inspektorowi nadzoru.
Wykonawca ma obowigzek biezgcej kontroli i oceny warunkéw gruntowych w trakcie
wykonywania wykopow, celem potwierdzenia ich przydatnosci do budowy nasypéw zgodnie
z BN-72/8932-01.

Jezeli badania laboratoryjne w trakcie budowy nie potwierdzg zatozen przyjetych
w dokumentacji projektowej (Projekcie Budowlanym — Wykonawczym), to grunt nieprzydatny
do budowy nasypow powinien by¢ odwieziony na odkfad po uzgodnieniu z Inspektorem
nadzoru. Wykonawca jest zobowigzany do wbudowania w nasyp tylko gruntéw przydatnych
do ich budowy.

2.3.3 SPRZET

Sprzet stosowany do wykonania wykopow

Do wykonania wykopow i przemieszczania gruntu moze by¢ stosowany sprzet:

- koparki jednonaczyniowe kotowe, samochodowe lub ggsienicowe,

- koparko-spycharki,

- koparko-tadowarki,

- spycharki ggsienicowe,

- tadowarki, rowniarki samojezdne lub inny sprzet akceptowany przez Inspektora
nadzoru.
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2.3.4 TRANSPORT

Transport gruntu

Do transportu gruntu uzyskanego z wykopu celem wbudowania w nasyp mogg by¢ stosowane
nastepujgce srodki transportu:

- samochody skrzyniowe,

- samochody samowytadowcze,

- lub inne $rodki transportu zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Wydajnos¢ srodkéw transportu powinna byé dostosowana do wydajnosci sprzetu
stosowanego do wykonywania wykopdéw. Przy ruchu po drogach publicznych $rodki transportu
powinny spetniaé wymagania podane w pkt. Wymagania ogdine.

2.3.5 WYKONANIE ROBOT

Roboty przygotowawcze

Roboty przygotowawcze — wytyczenie osi trasy i punktow wysokosciowych, usuniecie drzew
i krzewdéw oraz zdjecie humusu nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacjg projektowg -
Projektem budowlanym, technicznym oraz poleceniami Inspektora nadzoru. Przed
rozpoczeciem robot wyznaczona zostanie trasa i punkty wysokosciowe wraz ze wszystkimi
zmianami zatwierdzonemu przez Inspektora nadzoru.

Przed rozpoczeciem robot Wykonawca dokona obmiaru terenu po zdjeciu warstwy humusu.
Jezeli w trakcie wykonywania robét ziemnych zostang stwierdzone urzgdzenia podziemne nie
wykazane w dokumentacji projektowej (kable, przewody itp.) wowczas roboty nalezy przerwac
i powiadomi¢ o tym fakcie Inwestora (Inspektora nadzoru), ktéry podejmie decyzje odnosnie
kontynuowania robot.

Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi umozliwi¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie
trwania roboét ziemnych. Odwodnienie wykopu nalezy wykonac¢ zgodnie z zatozeniami Projektu
Wykonawczego. W czasie prowadzenia robét ziemnych w dnie wykopu nalezy zachowaé
odpowiedni spadek podtuzny rowkéw odwadniajgcych, umozliwiajgcych szybki odptyw wody
z wykopu. Zrédta wody odstoniete przy wykonywaniu wykopéw nalezy ujgé w rowy. Wody
opadowe i gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren robét ziemnych. Niezaleznie od budowy
urzgdzen stanowigcych elementy systemow odwadniajgcych, ujetych w dokumentacji
projektowej Wykonawca powinien, o ile wymagajg tego warunki terenowe wykonaé
urzgdzenia, ktére zapewnig odprowadzenie wdd gruntowych i opadowych poza obszar robét
ziemnych, tak aby zabezpieczy¢ grunty przed zawilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma
obowigzek takiego wykonania wykopdéw i nasypow, aby powierzchniom gruntu nada¢ w catym
okresie trwania robot spadki, zapewniajgce prawidtowe odwodnienie.

Jezeli wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegng nawodnieniu, ktére spowoduje ich
diugotrwatg nieprzydatnosé, Wykonawca ma obowigzek usuniecia tych gruntéw i zastgpienia
ich gruntami przydatnymi na wiasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych opfat ze strony
Zamawiajgcego za te czynnosci, jak tez za dowieziony grunt.

W przypadku odprowadzenia wod z odwodnienia wykopow do urzgdzen melioracyjnych nalezy
zastosowac urzgdzenia wytrgcajgce zanieczyszczenia state oraz zastosowanie tych urzgdzeh
przed rozpoczeciem pompowania. Szczegotowy sposéb odprowadzenia wéd do istniejgcych
urzgdzen odwadniajgcych musi by¢ poprzedzone uzgodnieniem z ich wiascicielem lub
zarzadcg. Wszystkie koszty zwigzane z ww. uzgodnieniami i projektami technologicznymi nie
podlegajg odrebnej zapfacie i przyjmuje sie, ze sg wigczone w cene kontraktows.

Wykonywanie wykopéw

Wykopy powinny by¢ wykonywane w okresie stanéw wéd umozliwiajgcych kontynuacie prac.
Nie nalezy rozpoczynac robét przed prognozowanymi opadami atmosferycznymi lub odwilzg.
Wykopy nalezy wykona¢ koparkami podsiebiernymi na odkfad lub recznie, przemieszczenia
spycharkg na odlegtos¢ 10 m, nalezy zachowaé spadki dna wykopu dla umozliwienia statego
odprowadzenia wod.
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Dokladnos$é wykonywania wykopéw

Doktadnos¢ wykonania robét ziemnych w wykopach powinna by¢é sprawdzona co
75 m i w miejscach charakterystycznych.

Dopuszcza sie nastepujgce tolerancje: roznica w stosunku do projektowanych rzednych robét
ziemnych nie moze przekraczac¢ + 10 cm.

Naprawa uszkodzen powierzchni robdét ziemnych lub konsekwencje zanieczyszczenia
Srodowiska obcigzajg Wykonawce robét ziemnych.

2.3.6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola wykonania wykopow

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami
okreslonymi w niniejszej specyfikacji oraz dokumentacji projektowej — Projekcie Budowlanym
— Wykonawczym.

W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrocic na:

a) odspajanie gruntéw w sposdb niepogarszajgcy ich wtasnosci,

b) odwodnienie wykopdw w czasie wykonywania robét i po ich zakonczeniu,

c¢) doktadno$¢ wykonania wykopow,

d) zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wg wymagan okreslonych w WTWO.

2.3.7 OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest 1m® (metr szes$cienny) wykonania robét w wykopach, ustalana
przez pomiary geodezyjne po odhumusowaniu i po wykonaniu wykopu.

2.3.8 ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w 1.WYMAGANIA OGOLNE, pkt. 1.8. Odbiér robot.

2.3.9 PODSTAWA PLATNOSCI

Cena 1 m® wykonania wykopow obejmuije:

- oznakowanie robdt,

- przeprowadzenie pomiardw i robét przygotowawczych,

- wykonanie i rozebranie drdég dojazdowych tymczasowych w miare potrzeb,

- wykonanie badan, okreslonych w pkt. 2 (przed przystgpieniem do robot ziemnych) i pkt. 5.5.
- profilowanie dna wykopu, zgodnie z dokumentacjg projektowg — Projektem Budowlanym -
Wykonawczym oraz niniejszg Specyfikacja,

- zageszczenie podtoza gruntu w wykopie wg metod i do wielko$ci podanej w ST lub innych
wskazanych przez Inspektora nadzoru,

- wykonanie niezbednego odwodnienia w trakcie robot, wykonanie stanowisk zatadowczych,
- wykonanie rekultywacji terenu po zakonhczeniu robot.

2.3.10 PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
o PN-S-02205 - Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Nazwy, okredlenia, wymagania
i badania,
o PN-86/B-02480 - Grunty budowlane, okreslenia, symbole. Podziat i opis gruntéw,
o PN-74/B-04452 - Grunty budowlane, badania polowe.

Inne dokumenty
® Roboty ziemne - Warunki techniczne wykonania i odbioru, MOSZNIL, 1996 r.
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2.4 WYKONANIE NASYPOW
2.4.1 CZESC OGOLNA

Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicznej (SST)
Przedmiotem Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru robot zwigzanych z wykonaniem nasypéw.

Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.1.

Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych
z wykonaniem nasypow.

Okreslenia podstawowe

- nasyp — budowla ziemna wykonana powyzej powierzchni istniejgcego terenu w obrebie
robot,

- wysokos$¢ nasypu - réznica rzednej terenu i rzednej wyniesienia robét ziemnych, korony
grobli, watu, wyznaczona w osi nasypu,

- wskaznik zageszczania gruntu - wielkos¢ charakteryzujgca stan zageszczenia gruntu
okreslona wg wzoru:

Is = Pa/ Pas

gdzie:

PJ- gestosé objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu [ Mg/m?],

Pds - maksymalna gestos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalne;j,
okreslona w normalnej prébie Proctora zgodnie z normg PN-88/B-04481 stuzgca do oceny
zageszczenia gruntu podczas wykonywania nasypu, zgodnie z normg BN-77/8931-12 [Mg/m?]
- stopien zageszczenia gruntu wg wzoru:

ld = Vmax— V / Vmax = Vmin

gdzie:

Vmax - 0bjetos¢ gruntu najbardziej rozluznionego,

V - objetos¢ gruntu w stanie naturalnym,

Vmin - objetos¢ gruntu najbardziej zageszczonego.

- wskaznik réznoziarnistosci - wielkos¢ charakteryzujgca zageszczalnos¢ gruntow
niespoistych okreslona wg wzoru:

U=deso/d10

gdzie:

deo- Srednica oczek sita, przez ktoére przechodzi 60 % gruntu [ mm ],

d10- Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10 % gruntu [ mm ],

Pozostate okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi
polskimi normami i z definicji podanymi w 1.WYMAGANIA OGOLNE pkt. 1.1.4.

2.4.2 MATERIALY (GRUNTY)

Przydatnosé gruntéw do budowy nasypéw

Nasypy wykonane bedg z gruntéw naturalnych pochodzgcych z wykopdéw lub pozyskane. Do
tego celu przydatne sg wszystkie grunty mineralne. W przypadku wystgpienia gruntéw
organicznych lub zanieczyszczonych czesciami organicznymi grunty te nalezy wbudowac
w wierzchnig czes¢ nasypu jako poditoze do zabudowy biologiczne;j.

Grunt przeznaczony do wbudowania w nasyp powinien uzyska¢ akceptacje Inspektora
nadzoru. Akceptacja nastepuje na biezgco w czasie trwania robot ziemnych na podstawie
przedktadanych przez Wykonawce wynikéw badan makroskopowych, okreslonych w PN-
74/B-04452 — Grunty budowlane, badania polowe.
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Jezeli Wykonawca wbuduje w nasyp grunty lub materialy nieprzydatne, to wszelkie takie
czesci nasypu zostang przez Wykonawce usuniete i wykonane powtornie z gruntéw o
odpowiednich wtasciwo$ciach na jego koszt.

Badania laboratoryjne

Kontrola jakosci rob6t — Wykonawca zorganizuje w przypadku zaistnienia potrzeby nadzoér
geotechniczny i na biezgco w czasie trwania robét bedzie prowadzi¢ badania przydatnosci
gruntéw do wbudowania w nasyp.

W szczegolnosci winny byé badane i okreslane na podstawie wynikow:

- krzywa przesiewu,

- @ - kat tarcia wewnetrznego — badania na probkach wielkowymiarowych w miejscu
wbudowania,

- U - wskaznik nierébwnomiernosci uziarnienia,

- Dmax - $rednica maksymalna ziarna,

Badania prowadzi¢ bedzie Wykonawca w oparciu o PN-88/B-04481 Grunty budowlane
badania probek gruntu i opracowang przez siebie, zaakceptowang przez Inspektora

nadzoru metodyke badania prébek wielkowymiarowych.

2.4.3 SPRZET

Sprzet do zageszczenia

Sprzet uzywany do zageszczenia powinien uzyskaé¢ akceptacje Inspektora nadzoru.
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na wiasciwosci gruntu, zaréwno w miejscach jego naturalnego
zalegania, jak tez w czasie odspajania, transportu, wbudowania i zageszczania.

Do zageszczania nasypow nalezy uzywacC walce wibracyjne okotkowane Ilub ubijaki
mechaniczne. Dobor sprzetu zageszczajgcego zalezy od rodzaju gruntu i grubosci
zageszczanej warstwy. Dobor sprzetu zageszczajgcego Wykonawca ustali doswiadczalnie
przed przystgpieniem do wykonywania nasypu. Dopuszcza sie kazdy inny rodzaj sprzetu
zageszczajgcego zaproponowany przez Wykonawce i zaakceptowany przez Inspektora
nadzoru.

2.4.4 TRANSPORT

Wybor srodkow transportu

Wybor srodkéw transportu powinien by¢é dostosowany do kategorii gruntu, jego objetosci,
technologii odspajania i zatadunku oraz odlegtosci transportu i jakosci drég dojazdowych.
Obcigzenie jednostkowe na jedng o$ s$rodka transportowego nie moze przekraczac
dopuszczalnego obcigzenia okreSlonego przez zarzadce drogi. Wydajnos¢ sSrodkéw
transportu powinna by¢ dostosowana do wydajnosci sprzetu uzywanego do wykonywania
wykopow oraz sprzetu uzywanego do odspajania gruntu pozyskiwanego z ukopu. Wykonawca
zaproponuje i uzasadni typ sprzetu przejezdzajgcego przez obiekty inzynierskie i uzyska
akceptacje Inspektora nadzoru.

2.4.5 WYKONANIE ROBOT

Przygotowanie poditoza w obrebie zastawek

Przed przystgpieniem do wykonywania nasypu nalezy w obrebie jego podstawy zakonhczy¢
roboty przygotowawcze. Wykonawca przy uzyciu widocznych palikéw wyznaczy zarysy skarp
nasypow zgodnie z normg BN-72/8932-01. Przed przystgpieniem do wykonywania nasypow
Wykonawca dokona obmiaru terenu po zdjetej warstwie humusu.
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Wykonywanie nasypow

Nasypy powinny by¢ wykonywane przy zachowaniu przekroju poprzecznego i profilu
podtuznego zgodnie z dokumentacjg projektowg — Projektem Budowlanym — Wykonawczym
i ewentualnymi zmianami wprowadzonymi przez Inspektora nadzoru.

W przypadku wystgpienia gruntdw organicznych Ilub zanieczyszczonych czesciami
organicznymi grunty te nalezy wbudowaé w wierzchnig czes¢ nasypu jako podtoze do
zabudowy biologiczne;.

Nasypy nalezy wykonywaé metodg warstwowg rownomiernie na catej szeroko$ci nasypu.
Warstwy gruntu nalezy uktada¢ ze spadkiem goérnej powierzchni zgodnym z dokumentacijg
techniczng. Grubos¢ warstwy gruntu w stanie luznym powinna by¢ odpowiednio dobrana
w zaleznoéci od rodzaju gruntu i sprzetu uzywanego do zageszczania. Grubos¢ warstw
zostanie ustalona na prébnym odcinku w obecnosci Inspektora nadzoru. Przystgpienie do
wbudowania kolejnej warstwy nasypu moze nastgpi¢ dopiero po stwierdzeniu przez Inspektora
nadzoru prawidtowego wykonania zageszczenia warstwy poprzedniej. W celu zabezpieczenia
wymaganego zageszczenia na skarpie nasypu Wykonawca zobowigzany jest do formowania
nasypu warstwami o grubosci do 30 cm i szerokosci wiekszej od projektowanej na danym
poziomie o dwukrotng grubosc¢ kazdej warstwy. Po zageszczeniu kilku warstw do wymaganych
parametrow, zwiekszona ilos¢ gruntu na zewnatrz skarpy powinna by¢ wbudowana
w nastepng formowang i zageszczang warstwe. Taka technologia wykonania robét zapewni
odpowiednie zageszczenie w czesci przyskarpowej nasypu do wymaganych wskaznikow.

Wykonywanie nasypow w okresie deszczéw

Nie zezwala sie na wbudowywanie gruntéw przewilgoconych, ktérych stan uniemozliwia
osiggniecie wymaganego wskaznika zageszczenia. Wykonanie nasypow nalezy przerwac,
jezeli wilgotnos¢ gruntu przekracza wartos¢ dopuszczalng. W okresie deszczowym nie nalezy
pozostawia¢ niezageszczonej warstwy do dnia nastepnego. Jezeli warstwa gruntu nie
zageszczonego ulegta przewilgoceniu a Wykonawca nie jest w stanie osuszyc jej i zagescic
w czasie zaakceptowanym przez Inspektora, to moze on nakazaé Wykonawcy usuniecie
wadliwej warstwy.

Wykonywanie nasypéw w niekorzystnych warunkach atmosferycznych

Nie nalezy wbudowywac¢ gruntdw przewilgoconych (W > Wopt), zamarznietych
i przemieszanych ze $niegiem lub lodem. Niedopuszczalne jest wykonywanie nasypéw
w temperaturze, przy ktérej nie jest mozliwe osiggniecie w nasypie wymaganego wskaznika
zageszczenia gruntéw. W czasie opaddéw sSniegu wykonywanie nasypow powinno byé
przerwane, a przed wznowieniem prac nalezy usung¢ snieg z powierzchni nasypu.

Formowanie nasypow
Skarpom nasypu nalezy nada¢ pochylenie zgodnie z dokumentacja projektowg — Projektem
budowlanym.

Zageszczenie gruntu

Warunki ogolne zageszczenia

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej roztozeniu powinna by¢é zageszczona
z zastosowaniem sprzetu odpowiadajgcego dla danego rodzaju gruntu oraz wystepujacych
warunkow.

Kolejng warstwe gruntu mozna naktadac po stwierdzeniu uzyskania wymaganych parametréw
juz utozonej warstwy.

Wykonawca zaproponuje typ sprzetu do zageszczania nasypdw w rejonie obiektow i uzyska
akceptacje Inspektora nadzoru. Jezeli badania kontrolne wykazg, ze zageszczenie warstwy
nie jest wystarczajgce, to Wykonawca powinien spulchni¢ warstwe, doprowadzi¢ grunt do
wilgotnosci optymalnej i powtdrnie zagescic¢. Jezeli powtdérne zageszczenie nie spowoduje
uzyskania wymaganego wskaznika zageszczenia Wykonawca powinien usungé warstwe
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i wbudowa¢ nowy materiat, o ile Inspektor nie zezwoli na ponowne préby prawidtowego
zageszczenia warstwy.
Zageszczenie nalezy prowadzi¢é do osiggniecia wskaznikdw zageszczenia, jak dla
wbudowanego gruntu matospoistego Jssr = 0,92, Jsdome = 0,85 i odpowiednio stopnia
zageszczenia Ib= 0,55
Na skarpach powierzchniowa warstwa gruntu powinna mie¢ wskaznik zageszczenia Is > 0,92,
jak i dla catego nasypu.

Grubos¢ warstwy

Grubos¢ warstwy zageszczonego gruntu powinna wynosi¢ do 30 cm. Wybor sprzetu i liczba
przejS¢ sprzetu zageszczajgcego powinna by¢ ustalona przez Wykonawce doswiadczalnie
przed przystgpieniem do wykonywania nasypow. Poletko doswiadczalne dla prébnego
zageszczenia gruntu powinno by¢ wykonane na terenie oczyszczonym z gleby.
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2.5 UKLADANIE SIATKI PRZECIW BOBROM
| KARCZOWNIKOM

2.5.1 CZESC OGOLNA

Przedmiot SST

Przedmiotem SST sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru roboét zwigzanych z
uktadaniem siatki przeciw bobrom jako zabezpieczenie, zwigzanych z wykonaniem robot
wymienionych w 1.WYMAGANIA OGOLNE, pkt.1.1.1.

Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji prac wymienionych w punkcie 1.1.1.

Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji mogg mie¢ miejsce tylko
w przypadkach prostych robét o niewielkim znaczeniu, dla ktoérych istnieje pewno$¢, ze
podstawowe wymagania bedg spetnione przy zastosowaniu metod wykonania wynikajgcych
z doswiadczenia oraz uznanych regut i zasad sztuki budowlane;j.

Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotyczg zasad prowadzenia roboét zwigzanych
z uktadaniem siatki przeciw bobrom od strony naptywu wody.

Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi przepisami
i z definicjami podanymi w ST-00.00 ,Wymagania ogolne”.

Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych prac oraz za zgodno$¢ z Projektem
Budowlanym Specyfikacjg Techniczng i poleceniami Inspektora nadzoru. Ogélne wymagania
dotyczgce wykonania robét podano w Specyfikaciji Techniczne;j

1. ,Wymagania Ogolne”.

2.5.2 MATERIALY

Material na siatke

Zabezpieczenie przed dziatalno$cig bobrow i karczownikéw stanowi siatka ze stali nierdzewnej
1.4462 o oczkach 6x8 cm Ilub 6x10 cm dedykowana zabezpieczeniom nasypow przed
bobrami.

2.5.3 SPRZET

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w 1.WYMAGANIA OGOLNE, pkt 1.3.
Zastosowany sprzet powinien uzyskac akceptacje Inspektora nadzoru.

2.5.4 TRANSPORT

Siatka stalowa pakowana jest w rolki. W czasie tadowania, roztadowywania i skladowania
nalezy zabezpieczy¢ rolki przed uszkodzeniem mechanicznym lub chemicznym.
Opakowanie rolki siatki mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportowymi z zachowaniem
wszystkich przepisow BHP dotyczgcych zaréwno $rodka transportowego jak i operacji
zatadunku, przewozu i wytadunku.

Rolki siatki stalowej nalezy sktadowa¢ nastepujgco:

* w suchym miejscu,

* utozone poziomo na czystym i wyrownanym podtozu,

* nie wiecej niz warstwy,

* nie krzyzowac rolek.
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Skfadowanie powinno odbywa¢ sie zgodnie z wymaganiami BHP.

2.5.5 WYKONANIE ROBOT

Ogodlne wymagania wykonania robét podano w 1.WYMAGANIA OGOLNE, pkt 1.1. 5.
Zakres wykonywania prac

Przed przystgpieniem do zabezpieczenia skarpy nalezy wykonac:

* prace pomiarowe,

* powierzchnia skarpy winna by¢ przed wytyczeniem uzgodniona i zaakceptowana przez
Inspektora nadzoru.

Rozktadanie siatki stalowej.

Siatka powinna by¢ potozona na przygotowanej wczesniej, oczyszczonej z krzewow
i nierébwnosci powierzchni w sposdb gwarantujgcy przyleganie. Dolna krawedz powinna
znajdowac sie okoto 1 m ponizej poziomu wody w korycie. Siatka powinna by¢ zamontowana
za pomocg stalowych kotw g 6 mm o diugosci co najmniej 50 cm, w ilosci co najmniej 1 szt.
na 1 mb siatki, stabilizujgcych jg w trwaty sposéb przed przemieszczeniem, poszczegolne
odcinki siatki powinny by¢ trwale potgczone za pomocg ocynkowanych, stalowych ztgczek.
Gorna krawedz siatki powinna by¢ dodatkowo zastabilizowana w gruncie poprzez wkopanie
w ziemie na gtebokos¢ 10 cm lub przykrycie pasem darni szerokosci co najmniej 20 cm.
Rolki siatki stalowej wymagajg urzgdzen do podnoszenia i transportu. Siatke stalowa rozktada
sie na wyrébwnanym i oczyszczonym podtozu pasami prostopadtymi do osi nasypu.

Rolki lub ich czes¢ rozwija sie tak aby pokry¢ catg powierzchnie. Przy rozktadaniu nalezy
uwzgledni¢ wielkos¢ wymaganej zaktadki = 20 cm.

Zastosowana w zabezpieczeniu przeciw bobrom i karczownikom siatka stalowa powinna by¢
przykryta warstwg narzutu kamiennego o migzszosci okoto 30 cm.

2.5.6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakosci zabezpieczenia

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca zobowigzany jest do kontroli jakosci
wykonywanych robét.

Kontrole w czasie wykonywanych robét podano w 1.WYMAGANIA OGOLNE,

2.5.7 OBMIAR ROBOT

Ogodlne wymagania dotyczace obmiaru robét podano w Specyfikacji Technicznej 1.
,0go0lne Wymagania dotyczgce robot”.

Jednostka obmiaru

Jednostkg obmiarowg jest:

- dla zabezpieczonej powierzchni - 1 m?

llos¢ robot okredla sie na podstawie Dokumentacji Projektowej z uwzglednieniem zmian
zaaprobowanych przez Inspektora nadzoru i sprawdzonych w naturze.

2.5.8 ODBIOR ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace odbioru robét podano w 1.WYMAGANIA OGOLNE, pkt.1.8
Roboty objete niniejszg SST podlegajg odbiorowi robét zanikajgcych, ktéry jest dokonywany
na podstawie wynikéw pomiarow i oceny wizualnej. W przypadku stwierdzenia usterek,
Inspektor nadzoru ustali zakres robdét poprawkowych do wykonania, a Wykonawca wykona je
na wiasny koszt w ustalonym terminie.

2.5.9 PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w 1.WYMAGANIA OGOLNE, pkt.1.9.
Ptatnos¢ sie za jednostke obmiarowa nalezy przyjmowac¢ zgodnie z obmiarem, z oceng jakosci
robét i na podstawie wynikéw pomiarow.
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Cena jednostkowa 1m? zabezpieczenia skarp i korony nasypu obejmuje:
- dostarczenie materiatow,

- utozenie siatki stalowej z przybiciem do podtoza,

- uporzgdkowanie placu budowy,

- wykonanie badan zgodnie z SST.

2.5.10 PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

PN-M-80026 Druty okragte ze stali niskoweglowej ogdinego przeznaczenia
PN-M-82054 Sruby, wkrety i nakretki stalowe ogdlnego przeznaczenia. Ogdine
wymagania i badania

PN-M-82054-03 Sruby, wkrety i nakretki. Wtasnosci mechaniczne $rub i wkretow
BN-83/5032-02 Siatki metalowe. Siatki plecione slimakowe

BN-83/5032-06 Siatka pleciona slimakowa.

BN-80/6366-02 Siatki bezwezetkowe ciezkie z polietylenu

PN-EN 10223-5:2002 Drut stalowy i wyroby z drutu na ogrodzenia-Czes¢ 5: Siatka
ogrodzeniowa z drutu stalowego z potgczeniami przeplatanymi i wigzanymi
PN-H-04623 Ochrona przed korozjg. Pomiar grubosci powtok metalowych metodami
nieniszczacymi

PN-H-93010 Stal. Ksztattowniki walcowane na gorgco

PN-M-69011 Spawalnictwo. Ztgcza spawane w konstrukcjach spawanych. Podziat i
wymagania

PN-M-69420 Spawalnictwo. Druty lite do spawania i napawania stali

PN-M-69775 Spawalnictwo. Wadliwos¢ zigczy spawanych. Oznaczanie klasy
wadliwos$ci na podstawie ogledzin zewnetrznych

PN-M-80006 Zanurzeniowe powtoki cynkowe na drutach stalowych. Badania
BN-89/1076-02 Ochrona przez korozjg. Powtoki metalizacyjne cynkowe i aluminiowe
na konstrukcjach stalowych, staliwnych i zeliwnych. Wymagania i badania.
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2.6 KOSZENIE | GRABIENIE TRAWY, HAKOWANIE
ROSLIN PLYWAJACYCH | SUSZENIE TRAWY

2.6.1 CZESC OGOLNA

Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ST sg wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robét zwigzanych z koszeniem, hakowaniem i grabieniem skarp brzegéw i dna
ciekow, rowdw, oraz terendw na obszarze objetym inwestycja.

Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi obowigzujgcg podstawe opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robét hydrotechnicznych i melioracyjnych na trasie robét zwigzanych z budowg zastawek.
Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji mogg mie¢ miejsce tylko
w przypadkach prostych robot o niewielkim znaczeniu, dla ktdrych istnieje pewnos¢, ze
podstawowe wymagania bedg spetnione przy zastosowaniu metod wykonania wynikajgcych
z doswiadczenia oraz uznanych regut i zasad sztuki budowlane;j.

Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdot zwigzanych
z wszystkimi czynnosciami umozliwiajgcymi i majgcymi na celu wykaszanie porostéw
w lokalizacji projektowanych zastawek.

Koszenie porostow
W zakres robo6t zwigzanych z koszeniem porostow wchodzg:
a. wyznaczenie obszaru przeznaczonego do koszenia,
b. oznaczenia obszaru palikami lub tyczkami,
c. koszenie reczne lub mechaniczne wyznaczonego obszaru.

Hakowanie porostéow

Hakowanie to oczyszczenie dna rowow i ciekdw z roslin korzenigcych sie pod powierzchnig
lustra wody. Wydobyte rosliny nalezy po wysuszeniu sktadowac¢ na brzegu uktadajgc je w
pryzmy celem przygotowania do zmagazynowania przez Nadlesnictwo dla pdzniejszego
wykorzystania dla zwierzyny.

Grabienie porostow
Grabienie to koncentracja skoszonych, wysuszonych porostow w pryzmy przygotowane do
zagospodarowania przez Nadlesnictwo.

Okreslenia podstawowe

Koszenie porostéw — odcinanie odrostéw, sposobem recznym lub mechanicznym, roslin
miekkich i twardych na wysokosci okoto 3 — 8 cm ponad powierzchnig ziemi. Sposdéb reczny
to koszenie przy uzyciu ostrza metalowego osadzonego na stylu drewnianym, przy uzyciu
maczety, sierpa oraz nozyc ogrodniczych. Sposodb mechaniczny to koszenie przy uzyciu
urzgdzen o napedzie spalinowym lub elektrycznym. Urzadzenia te dzielg sie na poruszane
przez operatora lub samojezdne. Urzgdzenia poruszane przez operatora to kosy spalinowe
lub elektryczne z elementem tngcym w postaci zytki nylonowej lub noza metalowego.
Natomiast urzadzenia samojezdne to kosiarki samojezdne mocowane do ciggnikéw rolniczych
oraz specjalne pojazdy w catoéci konstruowane jako maszyny przeznaczone do koszenia
porostow.

Grabienie porostow — gromadzenie porostow w okreslone miejsca odbioru (wywozu,
utylizacji), S$cietych wczesniej porostow. Grabienie moze odbywaé sie recznie Ilub
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mechanicznie. Grabienie reczne odbywa sie przy uzyciu grabi drewnianych lub metalowych.
Grabienie mechaniczne odbywa sie przy uzyciu grabiarek ciggnionych przez ciggnik rolniczy.
Hakowanie porostéw — usuwanie roslin korzenigcych sie pod powierzchnig lustra wody.
Hakowanie odbywa sie metodg reczng przy uzyciu haka metalowego osadzonego na diugim
trzonku drewnianym. Usunietg z dna roslinno$¢ ukifada sie na brzegu w pryzmy i po osuszeniu
wywozi lub utylizuje na miejscu wydobycia.

Utylizacja porostéw — usuniecie skoszonych porostéw lub wydobytych z dna ciekéw poprzez
wywiezienie poza obszar objety koszeniem przy uzyciu ciggnika rolniczego z przyczepa, na
sktadowisko odpadéw komunalnych. Alternatywnym sposobem jest spalenie wysuszonych
uprzednio porostow z zachowanie odpowiednich przepiséw p.poz. i bhp. Spalenia mozna
dokonac tylko na terenie otwartym poza obszarami miejskimi po wcze$niejszym uzgodnieniu
tego sposobu z Woydziatem Komunalnym odpowiednich wiadz lokalnych i stuzbami
Panstwowej Strazy Pozarne;.

2.6.2 MATERIALY

Do utrwalenia punktéw znaczgcych obszar koszenia nalezy stosowac pale drewniane lub prety
stalowe, albo rury metalowe o dtugosci okoto 1,50 m.

Pale drewniane umieszczone na granicy robot, powinny mieé¢ Srednice od 0,05 do 0,10 m i
dtugosc¢ 1,5 m.

2.6.3 SPRZET

Sprzet do robét recznych
Do koszenia, hakowania i grabienia porostow nalezy stosowac nastepujgcy sprzet:
o kosareczna,
e hak na trzonku,
e grabie.
Sprzet powinien by¢ kompletny, sprawny i gwarantowa¢ uzyskanie wymaganej doktadnosci
ciecia i nie zagrazac¢ zdrowiu i zyciu osoby obstugujgcej go.

Sprzet do robo6t mechanicznych

Do koszenia, suszenia i grabienia porostow nalezy stosowac nastepujacy sprzet:
kosa spalinowa,

kosiarka rotacyjna dopinana do ciggnika rolniczego,

kosiarka talerzowa samojezdna,

przewracarka suszu dopinana do ciggnika rolniczego,

grabiarka dopinana do ciggnika rolniczego.

2.6.4 TRANSPORT

Transport sprzetu i materiatlow
Sprzet i materialy do koszenia porostow mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.
Natomiast skoszone porosty przewozi¢ mozna ciggnikiem rolniczym z przyczep3.

2.6.5 WYKONANIE ROBOT

Zakres wykonywania prac

Przed przystgpieniem do robét objetych projektem nalezy wykonywac koszenie skarp brzegéw
ciekow i rowow, a skoszony porost usuwac z powierzchni wyznaczonej. Porost w zaleznosci
od wielkosci powierzchni przeznaczonej do wykoszenia, nalezy kosi¢ recznie Ilub
mechanicznie. Gorng granicg prac recznych jest 1 ha, chyba, ze szerokos¢ pasa wysokiego
brzegu uniemozliwia zastosowanie sprzetu mechanicznego.
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2.6.6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrole jakosci robét zwigzanych z koszeniem, hakowaniem, grabieniem porostow nalezy
prowadzi¢ bezposrednio po zakohczeniu catosci lub czesci robot (zaleznie od wielkoSci
obszaru i czestosci wykonywanych prac). Kontrola polega na wzrokowym przegladzie
powierzchni podlegajgcej koszeniu.

2.6.7 OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest jednostka powierzchni m? skoszonej skarpy brzegu lub dna.

2.6.8 ODBIOR ROBOT

Sposob odbioru roboét
Odbidr robdt zwigzanych z koszeniem, hakowaniem, grabieniem nastepuje na podstawie
szkicow i pomiaréw geodezyjnych, ktére Wykonawca przedktada Inwestorowi.

2.6.9 PODSTAWY PLATNOSCI

Cena jednostki obmiarowej
Cena 1m? wykonania koszenia porostow oraz wywozu suszu obejmuije:

wyznaczenie obszaru podlegajgcego koszeniu,
koszenie,

hakowanie,

grabienie,

suszenie siana,

wywiezienie suszu,

2.6.10 Przepisy zwigzane.

Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. — Prawo budowlane (Dz. U. Nr 243, poz. 1623 z p6z. zm.),
Ustawa z dnia 18 lipca 2001r. — Prawo wodne (Dz. U. Nr 239, poz. 2019 z p6z. zm.),
Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001r. — Prawo ochrony srodowiska (Dz. U. Nr 25, poz. 150
z p6éz. zm.),

Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. — O zagospodarowaniu przestrzennym (Dz. U. Nr 80, poz.
717 z p6z. zm.),

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002r. w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbiérki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 108, poz. 953),
Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 28 sierpnia 2003r. w sprawie
ogolnych przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot
budowlanych (Dz. U. z 2003r. Nr 169, poz. 1650),

Inne rozporzadzenia zwigzane z prowadzeniem robot budowlanych, materiatami
budowlanymi, peinieniem samodzielnych funkcji w budownictwie, metod
kosztorysowania, ustalajgcych warunki wykonywania okreslonych rodzajow robét itp.,
Warunki Umowy,

Dane Umowy.
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2.7 WYKOPY - ODMULENIE: I'\jOWC')WICIEKC')W,
ORAZ WYKONANIE ROWOW OSUSZAJACYCH

2.7.1 CZESC OGOLNA

Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji technicznej ST sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot ziemnych.

Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi obowigzujgcg podstawe opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizaciji
roboét hydrotechnicznych na trasie robét zwigzanych z budowg zastawek.

Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét ziemnych
w czasie budowy zastawek w zakresie odmulenia: cieku, rowdéw oraz wykonania rowéw
osuszajgcych:

a) wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych,

b) budowe nasypow,

c) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu.

Okreslenia podstawowe

Budowla ziemna — budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego badz z gruntu
antropogenicznego spetniajgca warunki statecznosci i odwodnienia.

Korpus watu — nasyp, ktory jest ograniczony korong i skarpami watu.

Wysokosé nasypu lub glebokosé wykopu — rdznica rzednej terenu i rzednej robdt
ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

Nasyp niski — nasyp, ktorego wysoko$c¢ jest mniejsza niz 1 m.

Nasyp sredni — nasyp, ktérego wysokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3m.

Nasyp wysoki — nasyp, ktérego wysokos¢ przekracza 3 m.

Wykop plytki — wykop, ktérego gtebokosc¢ jest mniejsza niz 1 m.

Wykop sredni — wykop, ktérego gtebokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3m.

Wykop gteboki — wykop, ktérego gtebokos¢ przekracza 3 m.

Bagno — grunt organiczny nasycony wodg, o matej nosnosci, charakteryzujgcy sie znacznym
i dlugotrwatym osiadaniem pod obcigzeniem.

Grunt nieskalisty — kazdy grunt rodzimy, nieokreslony w pkt 1.4.12. jako grunt skalisty.
Ukop — miejsce pozyskania gruntu, potozone w obrebie pasa robét.

Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania ostatecznego poziomu wykopu, potozone
w obrebie pasa robot.

Odktad — miejsce wbudowania lub skladowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych w czasie
wykonywania wykopow, a niewykorzystanych do budowy nasypéw oraz innych prac
zwigzanych z realizacjg robot.

Wskaznik zageszczenia gruntu — wielko$¢ charakteryzujgca stan zageszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

gdzie:

Pa - gestosé objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9],
(Mg/m?),

Pus - maksymalna gesto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci
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Wskaznik

optymainej, zgodnie z PN-B-04481 : 1988 [2], stuzgca do oceny zageszczenia gruntu
w robotach ziemnych, (Mg/m?3),

gdzie:
deo — Srednica oczek sita, przez ktoére przechodzi 60% gruntu, (mm),
d1o - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10% gruntu, (mm),

réznoziarnistosci
niespoistych, okreslona wg wzoru:

wielkos¢ charakteryzujgca zageszczalno$¢ gruntéw

Wskaznik odksztatcenia gruntu — wielkos¢ charakteryzujgca stan zageszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

gdzie:
E+ — modut odksztatcenia gruntu oznaczony w pierwszym obcigzeniu badanej warstwy
zgodnie z PN-S-02205:1998 [4],
E> - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w powtérnym obcigzeniu badanej warstwy
zgodnie z PN-S-02205:1998 [4].

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST — 00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

2.7.2 MATERIALY (GRUNTY)

Podzial gruntéw

Podziat gruntéw pod wzgledem wysadzinowosci podaje tablica 1.

Tablica1. Podziat gruntéw pod wzgledem wysadzinowos$ci wg PN-S-02205:1998 [4]

Lp. Wyszczegélnien | | ... . . Grupy _gruntow .
ie wlasciwosci niewysadzinowe watpliwe wysadzinowe
1 Rodzaj gruntu FUMOSZ piasek pylasty mato wysadzinowe:
niegliniasty swietrzelina glina piaszczysta
Zwir, gliniasta, zwiezta, glina
] . zwiezta, glina pylasta
pospotka, rumosz gliniasty, zwiezta,
piasek gruby, zwir gliniasty, it, it pylasty, it
piasek sredni, pospétka gliniasta, piaszczysty,
: bardzo
piasek drobny, skata ptonna wysadzinowe:
zuzel . -
nierozpadowy piasek gliniasty,
pyt, pyt piaszczysty,
glina piaszczysta,
glina, glina pylasta,
it warwowy.
Zawartos¢
czgstek <15 od 15 do 30 >30
)
2 <0,075 mm % <3 od 3 do 10 >10
= 0,020 mm
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Kapilarno$¢ >
3 bierna Hko m <10 — 10 70
4 ‘Wskaznik >35 od 25 do 35 <25
piaskowy w/p

Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny by¢ przez Wykonawce wykorzystane
w maksymalnym stopniu do budowy nasypow.

Grunt pozyskany z wykopow w catosci zostaje zagospodarowany na terenie budowy wedtug
projektu oraz dodatkowo wedlug wskazan Inwestora.

2.7.3 SPRZET
Sprzet do robét ziemnych

Wykonawca przystepujgcy do wykonania robot ziemnych powinien wykazaé sie mozliwoscig
korzystania z nastepujgcego sprzetu do:
e recznego wykonania odmulenia cieku i rowoéw (topaty, szpadle, haki)
mechaniczne odmulenie dna cieku i rowéw (koparki-odmularki, koparki)
e odspajania i wydobywania gruntéw (narzedzia mechaniczne, zrywarki, koparki,
tadowarki, itp.),
e jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntdow (spycharki, zgarniarki,
réwniarki, itp.),
e transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, itp.),

2.7.4 TRANSPORT

Transport gruntéw

Wybdr srodkow transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju
gruntu (materiatu), jego objetosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odlegtosci
transportu.

Wydajnos¢ $Srodkdédw transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci
sprzetu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (materiatu).

Zwigkszenie odlegtosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawg
roszczen Wykonawcy, dotyczgcych dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwigkszone
odlegtosci nie zostaty wczesniej zaakceptowane na pisSmie przez Inwestora.

2.7.5 WYKONANIE ROBOT

Doktadnos¢ wykonania wykopow i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projektowanej nie powinny
by¢ wieksze niz T 10 cm. Réznica w stosunku do projektowanych rzednych robét ziemnych
nie moze przekraczaé £ 5 cm.

Szerokos¢ gornej powierzchni korpusu nie moze rézni¢ sie od szerokosci projektowanej
o wiecej niz £ 10 cm, a krawedzie korony nie powinny mie¢ wyraznych zataman w planie.
Pochylenie skarp nie powinno rozni¢ sie od projektowanego o wiecej niz 10% jego wartosci
wyrazonej tangensem kata. Maksymalne nieréwnosci na powierzchni skarp nie powinny
przekracza¢é T 15 cm przy pomiarze tatg 3 — metrowg albo powinny byé spetnione inne
wymagania dotyczgce nierdwnosci, wynikajgce ze sposobu umochienia powierzchni skarpy.

Odwodnienia pasa rob6t ziemnych

Niezaleznie od budowy urzgdzen, stanowigcych elementy systemdéw odwadniajgcych, ujetych
w dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagajg tego warunki terenowe,
wykonac roboty, ktére zapewnig przeptyw wéd ptyngcych, lub poza korytem cieku, urzgdzenia
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odprowadzajgce wody gruntowe i opadowe poza obszar robdt ziemnych tak, aby zabezpieczy¢
grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowigzek takiego
wykonywania wykopdw i nasypdéw, aby powierzchniom gruntu nadawaé w catym okresie
trwania rob6t spadki, zapewniajgce prawidtowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegng nawodnieniu, ktére spowoduje ich
diugotrwatg nieprzydatnosc¢, Wykonawca ma obowigzek usuniecia tych gruntow i zastgpienia
ich gruntami przydatnymi na wiasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych opfat ze strony
Zamawiajgcego za te czynnosci, jak rowniez za dowieziony grunt.

Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidiowe odwodnienie w caltym
okresie trwania robo6t ziemnych. Wykonanie wykopow powinno postepowaé w kierunku
podnoszenia sie niwelety.

W czasie robét ziemnych nalezy zachowac¢ odpowiedni spadek podituzny i nada¢ przekrojom
poprzecznym spadki, umozliwiajgce szybki odptyw wod z wykopu. O ile w dokumentacii
projektowej nie zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny nie powinien by¢ mniejszy niz
4 % w przypadku gruntéw spoistych i nie mniejszy niz 2 % w przypadku gruntéw niespoistych.
Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wptyw kolejnosci i sposobu odspajania gruntow oraz terminy
wykonywania innych robot na spetnienie wymagan dotyczgcych prawidtowego odwodnienia
wykopu w czasie postepu robét ziemnych.

Zrédta wody, odstoniete przy wykonywaniu wykopéw, nalezy ujgé w rowy i/lub dreny. Wody
opadowe i gruntowe nalezy odprowadzaé poza teren pasa robot ziemnych.

Odwodnienie - opréznienie terenu

Pompowanie wody ma odbywac¢ sie ze studzienki, a odprowadzenie do dolnego stanowiska
za pomocg wezy, rurociggéw do uznania przez Wykonawce.

Niedopuszczalne jest pompowanie wody bezposrednio z dna wykopu.

Odwodnienie powinno spetnia¢ warunek catkowitego usuniecia wody poza obszar zastawki
i by¢ niezawodne co do statosci pracy i ilosci odpompowanej wody.

Rodzaj pomp ustali Wykonawca - najlepiej uzywaé¢ pomp spalinowych.

Urzgdzenia odwadniajgce powinny by¢ kontrolowane przez caty czas trwania ich pracy.
W przypadku zamulenia odpompowywanej wody nalezy zastosowac¢ odstojniki.

Rowy
Rowy powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg i ST. Szerokos¢ dna
i gleboko$¢ rowu nie mogg réznié sie od wymiaréw projektowych o wiecej niz £ 5 cm.

2.7.6 KONTROLA jakosci robo6t

Badania i pomiary w czasie wykonywania robét ziemnych
Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodno$ci z wymaganiami
specyfikacji okreslonymi w punkcie 5 oraz z dokumentacjg projektows.
Szczegdblng uwage nalezy zwrécié na:
e wilasciwe ujecie i odprowadzenie wod opadowych,
e wilasciwe ujecie i odprowadzenie wysiekow wodnych.

Badania do odbioru korpusu ziemnego
Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréow

Czestotliwosé¢ oraz zakres badan i pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podaje tablica 2.
Tablica 2. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonywanych robét ziemnych

L.p. Badana cecha Minimalna czestotliwo$¢ pomiaréw

1 Pomiar szerokosci dna rowéw/ciekow P'om|ar tasmg, szablonem, tatg o dtugosci 3 m i poziomicg lub
niwelatorem, w odstepach co 50 m na prostych, w punktach

Por’ryar .rzeldnych powierzchni - dna gtéwnych tuku, oraz w miejscach, ktére budzg watpliwosci
rowow/ciekow

2

41



Budowa zastawek z stalym pietrzeniem wraz z przeptawkami umozliwiajagcymi wedrowke
organizmoéw wodnych przez przeszkody

3 | Pomiar pochylenia skarp
4 | Pomiar rownosci skarp

Pomiar spadku podtuznego | Pomiar niwelatorem rzednych w odstepach, co 50m oraz w punktach
5 | powierzchni  korpusu lub  dna|watpliwych
rowu/cieku

Szerokosé dna rowow
Szerokos¢ dna rowow nie moze roznié sie od szeroko$ci projektowanej o wiecej niz = 5 cm.

Rzedne korony palisady drewnianej (rzedna przelewu)
Rzedne korony palisady nie mogg rézni¢ sie od rzednych projektowanych o wiecej niz £ 5
cm.

Pochylenie skarp
Pochylenie skarp nie moze r6znié sie od pochylenia projektowanego o wiecej niz 10% wartosci
pochylenia wyrazonego tangensem kata.

Roéwnos¢ skarp
Nieréwnos$ci skarp mierzone tatg 3-metrowa, nie mogg przekracza¢ £ 15 cm.

Spadek podtuzny dna rowu/cieku

Spadek podtuzny dna rowu, sprawdzony przez pomiar niwelatorem rzednych
wysokosciowych, nie moze dawac réznic, w stosunku do rzednych projektowanych, wiekszych
niz £ 5cm.

Zageszczenie gruntu
Wskaznik zageszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powinien by¢ zgodny
Z zatozonym w projekcie.

Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty niespetniajgce wymagan podanych w odpowiednich punktach
specyfikacji, zostang odrzucone. Jesli materiaty niespetniajgce wymagan zostang wbudowane
lub zastosowane, to na polecenie Inwestora Wykonawca wymieni je na wlasciwe, na wiasny
koszt.

Wszystkie roboty, ktdre wykazujg wieksze odchylenia cech od okreslonych powyzej powinny
by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.

Na pisemne wystgpienie Wykonawcy, Inwestor moze uzna¢ wade za niemajgcg zasadniczego
wplywu na cechy eksploatacyjne budowli i ustali zakres i wielko$¢ potrgcen za obnizong
jakosc.

2.7.7 OBMIAR ROBOT

Obmiar robét ziemnych

Jednostkg obmiarowg jest m® (metr szescienny) wykonywanych robot ziemnych.

Obmiar robét zwigzanych z wyznaczeniem obiektéw inzynierskich jest czescig obmiaru robét
mostowych.
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2.7.8 ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét

Roboty ziemne uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i
wymaganiami Inwestora, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty
wyniki pozytywne.

2.7.9 PODSTAWA PLATNOSCI

Roboty przygotowawcze
Pfaci sie za 1mg - odpompowania wody ze koryta rowu/cieku za pomocg pompy

Roboty ziemne — réw/ciek

Placi sie za 1m?® wykonania wykopow w gruntach nieskalistych

Placi sie za 1m® wykonania i konserwacji materacow drewnianych pod koparki

Placi sie za 1m*® wykonania robot ziemnych tadowarkami wraz z transportem urobku
Placi sie za 1m® wykonania przemieszczania spycharkami mas ziemnych

Roboty ziemne —w korycie cieku/rowu
Ptaci sie za 1m*® formowania i zageszczenia nasypow spycharkami
Ptatnosc¢ robét dodatkowych zwigzanych z robotami ziemnymi jest ujeta w koszcie w/w robét.

2.7.10 PRZEPISY ZWIAZANE

Normy.
o PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prébek gruntéw.
o PN-B-04493:1960 Grunty budowlane Oznaczenie kapilarnosci biernej.
e BN-77\8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.

Inne dokumenty
e Roboty ziemne warunki techniczne wykonania i odbioru, MOSZNIL, Warszawa 1994.
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2.8 TYCZENIE ZASTAWEK

2.8.1 CZESC OGOLNA

Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ST sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z tyczeniem zastawek oraz odtworzenie punktow wysokosciowych.

Zakres zastosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi obowigzujacg podstawe opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot hydrotechnicznych na trasie robot zwigzanych z budowg zastawek stale pietrzgcych
wode.

Zakres roboét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z
wszystkimi czynnosciami umozliwiajgcymi i majgcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu
trasy rowow, krawedzi zastawek oraz punktow wysokosciowych.

Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych
W zakres robét pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysoko$ciowych
wchodza:

e sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtéwnych osi trasy
i punktéw wysokosciowych,
uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),
wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposéb utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Wyznaczenie budowli inzynierskich

Wyznaczenie budowli inzynierskich obejmuje sprawdzenie wyznaczenia osi obiektu i punktow
wysokosciowych, zastabilizowanie ich w sposdb trwaty, ochrone ich przed zniszczeniem,
oznakowanie w sposob utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyznaczenie
usytuowania obiektu (kontur, podpory, punkty).

Okreslenia podstawowe
Punkty gtéwne trasy to punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy
i koncowy punkt trasy.

2.8.2 MATERIALY

Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugo$ci okoto 0,5 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robot ziemnych, w sgsiedztwie punktéw zatamania
trasy, powinny mie¢ srednice od 0,15 do 0,20 m i dlugosci od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08
m i dlugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w nawierzchni drég przy pomocy bolca
stalowego srednicy 5 mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” powinny mieé dlugo$¢ okoto 0,50 m i przekroj prostokatny.
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2.8.3 SPRZET

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST — 00.00. ,Wymagania ogdlne” pkt 3.
Sprzet pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowaé nastepujgcy
sprzet:
teodolity lub tachimetry,
niwelatory,
dalmierze,
tyczki,
taty,
o tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i punktéw wysokosciowych powinien gwarantowac
uzyskanie wymaganej dokfadnosci pomiaru.

2.8.4 TRANSPORT

Transport sprzetu i materiatow
Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu

2.8.5 WYKONYWANIE ROBOT

Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonywane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami GUGIK
(od 1do 7).

Przed przystgpieniem do rob6ot Wykonawca powinien przejg¢é od Zamawiajgcego dane
zawierajgce lokalizacje i wspotrzedne punktow gtownych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegotowego wytyczenia
robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonywane przez osoby posiadajgce odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowa¢ Inwestora o wszelkich bfedach
wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperow roboczych. Btedy te powinny
by¢ usuniete na koszt Zamawiajgcego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej
sg zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste
rzedne terenu istotnie réznig sie od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowe;j, to
powinien powiadomi¢ o tym Inwestora. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢
zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inwestora. Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikajgce z roznic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej
i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inwestora, zostang wykonane na koszt
Zamawiajgcego. Zaniechanie powiadomienia Inwestora oznacza, ze roboty dodatkowe
w takim przypadku obcigzg Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie mogg by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przez Inwestora.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg byc¢
zaopatrzone w oznaczenia okreslajgce w sposéb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i
potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznaczeh powinny byé zaakceptowane przez
Inwestora.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktow pomiarowych i ich
oznaczen w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego
zostang zniszczone przez Wykonawce swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie
jest konieczne do dalszego prowadzenia robdt, to zostang one odtworzone na koszt
Wykonawcy.
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Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robo6t nalezg
do obowigzkow Wykonawcy.

Sprawdzenie wyznaczenia punktéw giéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposéb
trwaty, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktow
pomochniczych, pofozonych poza granicg robo6t ziemnych. Maksymalna odlegtos¢ pomiedzy
punktami gtébwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.

Zamawiajgcy powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi
trasy cieku, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odlegto$¢ miedzy reperami roboczymi wzdiuz trasy cieku w terenie ptaskim
powinna wynosi¢ 500 metrow, natomiast w terenie falistym i gérskim powinna by¢ odpowiednio
zmniejszona zaleznie od jego konfiguraciji.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy
cieku i obiektow inzynierskich. Jako repery robocze mozna wykorzystac punkty state na
stabilnych, istniejgcych budowlach wzdtuz trasy cieku. O ile brak takich punktéw, repery
robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztattownikow stalowych,
osadzonych w gruncie w sposob wykluczajgcy osiadanie, zaakceptowany przez Inwestora.

Rzedne reperdw roboczych nalezy okresli¢ z takg doktadno$cig, aby sredni btad niwelacji
po wyroéwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujgc niwelacje podwdjng w nawigzaniu do
reperow panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyrazne
i jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;j.

Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowg oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamawiajgcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacii
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentaciji projektowe;.

Os trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich
w odlegtosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co
50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji
projektowej nie moze by¢ wieksze niz 10 cm. Rzedne niwelety punktéw osi trasy nalezy
wyznaczy¢ z doktadnoscia do 5 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych
w dokumentacji projektowej.

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéwczas, gdy Wykonawca robét zastagpi
je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robot.

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypéw
i wykopow na powierzchni terenu (okreslenie granicy roboét), zgodnie z dokumentacjg
projektowg oraz w miejscach wymagajgcych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia
robét i w miejscach zaakceptowanych przez Inwestora.

Do wyznaczenia krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowac¢ dobrze widoczne paliki
lub wiechy. Wiechy nalezy stosowaé¢ w przypadku nasypdw o wysokosci przekraczajgcej
1 metr oraz wykopdw gtebszych niz 1 metr. Odlegto$¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy
dostosowaé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy cieku. Odlegto$¢ ta co najmnigj
powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypéw i wykopdéw
o ksztatcie zgodnym z dokumentacjg projektows.
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2.8.6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedlug ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach
i wytycznych GUGIK (1-7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

2.8.7 OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

2.8.8 ODBIOR ROBOT

Sposob odbioru roboét
Odbidr robdt zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicéw
i dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedktada Inwestorowi.

2.8.9 PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostki obmiarowe;j
Cena 1 km wykonania robot obejmuje:
e sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trasy i punktow wysokosciowych,
e uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
e wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,
e wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojéw,
o zastabilizowanie punktdw w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem
i oznakowanie utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie.
Ptatnos¢ robdt zwigzanych z wyznaczeniem obiektow inzynierskich jest ujeta w koszcie
tych robot.

2.8.10 PRZEPISY ZWIAZANE

o Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych

o Instrukcja techniczna G-3.Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtéwny Urzad Geodez;ji i
Kartografii, Warszawa 1979

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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29ZDJECIE DARNINY | HUMUSU NA TERENIE
PRZYLEGLYM DO BUDOWY WRAZ ZE
SKLADOWANIEM NA MIEJSCU

2.9.1 CZESC OGOLNA

Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ST sg wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru robdt zwigzanych ze zdjeciem warstwy darniny i humusu w ramach budowy zastawek.

Zakres zastosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi obowigzujgcg podstawe opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robét hydrotechnicznych na trasie robot zwigzanych z budowg zastawek.

Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych ze
zdjeciem warstwy darniny i humusu, wykonywanych w ramach robot przygotowawczych.

Okreslenia podstawowe
Stosowne okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST — 00.00. ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

2.9.2 MATERIALY
Nie wystepuja.

2.9.3 SPRZET
Sprzet do zdjecia darniny
Do wykonania robot zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu i darniny nienadajgcej sie do
powtdrnego uzycia nalezy stosowac:
e rowniarki,
e spycharki,
e topaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania robot ziemnych - w miejscach,
gdzie prawidtowe wykonanie robot sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe,
o koparki i samochody samowytadowcze - w przypadku transportu na odlegtos¢
wymagajgcg zastosowania takiego sprzetu.
o Do wykonania robo6t zwigzanych ze zdjeciem warstwy darniny nadajgcej sie do
powtdrnego uzycia, nalezy stosowac:
noze do ciecia darniny wedtug zasad okreslonych w pkt. 5.3.
e topaty i szpadle

2.9.4 TRANSPORT

Transport humusu i darniny

Humus nalezy przemieszcza¢ z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo przewozié
transportem samochodowym. Wybér srodka transportu zalezy od odlegtosci, warunkow
lokalnych i przeznaczenia humusu.

Darnine nalezy przewozi¢ transportem samochodowym. W przypadku darniny przeznaczonej
do powtdrnego zastosowania, powinna ona by¢ transportowana w sposéb niepowodujacy
uszkodzen.
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2.9.5 WYKONYWANIE ROBOT

Teren pod budowe drogi w pasie robot, w miejscach wykonywania robot ziemnych
i w innych miejscach wskazanych w dokumentacji projektowej powinien by¢é oczyszczony
Zz humusu i darniny.

Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pozniejszego uzycia przy
umacnianiu skarp, zaktadaniu trawnikéw, sadzeniu drzew i krzewow oraz do innych czynnosci
okreslonych w dokumentacji projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinno by¢
wykonane zgodnie z ustaleniami ST lub wskazaniami Inwestora.

Humus nalezy zdejmowaé mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spycharek.
W wyjagtkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajgce dla
prawidiowego wykonania robot, wzglednie moze stanowi¢ zagrozenie dla bezpieczenstwa
robét (zmienna grubos¢ warstwy humusu, sgsiedztwo budowli), nalezy dodatkowo stosowaé
reczne wykonanie robaét, jako uzupetnienie prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdjgé z powierzchni catego pasa robét ziemnych oraz w innych
miejscach okreslonych w dokumentacji projektowej lub wskazanych przez Inwestora.

Grubo$¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od gteboko$ci jego zalegania, wysokosci
nasypu, potrzeb jego wykorzystania na budowie itp.) powinna by¢ zgodna z ustaleniami
dokumentacji projektowej, ST lub wskazana przez Inzyniera, wedtug faktycznego stanu
wystepowania. Stan faktyczny bedzie stanowit podstawe do rozliczenia czynnosci zwigzanych
ze zdjeciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalezy skladowac¢ w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu
powinny by¢ przez Wykonawce tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy. Nie nalezy zdejmowa¢ humusu
w czasie intensywnych opadow i bezposrednio po nich, aby unikng¢ zanieczyszczenia gling
lub innym gruntem nieorganicznym.

Zdjecie darniny

Jezeli powierzchnia terenu w obrebie pasa przeznaczonego pod budowe trasy drogowe;j
jest pokryta darning przeznaczong do umocnienia skarp, darnine nalezy zdjgé w sposéb, ktéry
nie spowoduje jej uszkodzen i przechowywa¢ w odpowiednich warunkach do czasu
wykorzystania.

Wysokie trawy powinny by¢ skoszone przed zdjeciem darniny. Darnine nalezy cigc
w regularne, prostokgtne pasy o szerokosci okoto 0,30 metra lub w kwadraty o dtugosci boku
okoto 0,30 metra. Grubos¢ darniny powinna wynosi¢ od 0,05 do 0,10 metra.

Nalezy dazy¢ do jak najszybszego uzycia pozyskanej darniny. Jezeli darnina przed
powtdrnym wykorzystaniem musi by¢ sktadowana, to zaleca sie jej roztozenie na gruncie
rodzimym. Jezeli brak miejsca na takie roztozenie darniny, to nalezy jg magazynowac
w regularnych pryzmach. W porze rozwoju roslin darnine nalezy sktadowaé w warstwach trawag
do dotu. W pozostatym okresie darnine nalezy sktadowac¢ warstwami na przemian trawg do
gory i trawg do dotu. Czas sktadowania darniny przed wbudowaniem nie powinien przekraczaé
4 tygodni.

Darnine nienadajgcg sie do powtérnego wykorzystania nalezy usung¢ mechanicznie,
z zastosowaniem réwniarek lub spycharek i przewiez¢ na miejsce wskazane w ST lub przez
Inzyniera.

2.9.6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola usunigcia darniny
Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci usuniecia humusu
i darniny.
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2.9.7 OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) zdjetej warstwy humusu i darniny.

2.9.8 ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST ,Wymagania ogodine”.

2.9.9 PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m? wykonania robot obejmuije:

— zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzdtuz drogi lub odwiezieniem na odkfad,
- zdjecie darniny z ewentualnym odwiezieniem i sktadowaniem jej w regularnych pryzmach.

2.9.10 PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.
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210 PLANTOWANIE NA CZYSTO DNA | SKARP
KORYT ROWOW | CIEKOW

2.10.1 CZESC OGOLNA

Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania
dotyczgce wykonania i odbioru robét zwigzanych z plantowaniem powierzchni skarp, dna
wykopow i korony nasypow w ramach budowy zastawek.

Zakres zastosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi obowigzujgcg podstawe opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robét hydrotechnicznych na trasie robot zwigzanych z budowg zastawek.

Zakres roboét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczg zasad wykonania i odbioru robét zwigzanych
z plantowaniem powierzchni skarp, dna wykopdw i korony nasypow recznie, grunt kat. lll-IV —
obrobienie na czysto.

2.10.2 MATERIALY
Nie wystepuje.

2.10.3 SPRZET

Réwniarki, zageszczarki.

2104 TRANSPORT
Nie dotyczy.

2.10.5 WYKONANIE ROBOT

Ogodlne zasady wykonania robét.
Plantowanie powierzchni skarp, dna wykopdw i korony nasypow nalezy wykonaé
mechanicznie i recznie.

Grunt powinien by¢ réwnomiernie rozkladany na catej szerokosci skarp i dna wykopow
oraz profilowany do wymaganego spadku.

Zageszczenie.

Zageszczenie gruntu o optymalnej wilgotnosci powinno by¢ dokonywane za pomocag
walcéw lub zageszczarek.
Rodzaj walcéw Wykonawca uzgodni z Inzynierem. Podczas profilowania nalezy sprawdzi¢
prawidtowosc¢ profilu skarp i dna wykopow oraz korony nasypow za pomoca faty i szablonu
o odpowiednim spadku.
Grunt powstaty z profilowania nalezy spulchni¢ na gteboko$¢ 5 do 10 cm, doprowadzi¢ do
wilgotnosci optymalnej i zagescic.
Wskaznik zageszczenia okreslony zgodnie z BN — 77/8931 — 12 powinien wynosi¢ co najmniej
0,98 maksymalnego zageszczenia wg normalnej préby Proctora zgodnie z PN — B — 04481.
Wszystkie czesci organiczne (np. trawa) nalezy usungc.

2.10.6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Badania przed przystgpieniem do robét.
Nie wystepuja.
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Badania i pomiary plantowanych powierzchni skarp, dna wykopéw i korony nasypoéw.
Spadek poprzeczny.

Spadek poprzeczny nalezy sprawdzi¢ dwa razy na kazde 100 m projektowanej drogi.
Dopuszczalne odchyitki nie moga przekraczac + 1% spadku projektowanego.

Roéwnos¢ poprzeczna i podiuzna.
Réwnosé podtuzng i poprzeczng nalezy sprawdzaé¢ co 100 m projektowanej drogi tatg
4-metrowg. Maksymalny przeswit pod tatg nie moze by¢ wiekszy niz 15 mm.

2.10.7 OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest 1 m? powierzchni plantowanych skarp i dna wykopu oraz korony
nasypow wraz z ich zageszczeniem. Obmiar nalezy wykona¢ na budowie w obecnosci
Inzyniera.

2.10.8 ODBIOR ROBOT

Postepowanie z usterkami.
W przypadku stwierdzenia wad Inzynier ustali zakres robot poprawkowych. Inzynier moze
uzna¢ wade za nie majgcg zasadniczego wptywu

2.10.9 PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostki obmiarowej

Platno$¢ bedzie realizowana za 1 m? wykonanego plantowania powierzchni skarp i dna
wykopow oraz korony nasypow do wymaganych spadkéw wraz z zageszczeniem, zgodnie
z obmiarem.

Cena jednostkowa wykonania robot obejmuje:

przygotowanie podtoza,

wykonanie plantowania,

zageszczenie,

roboty wykonczeniowe,

prace pomiarowe i badania

2.10.10 PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
e PN - B - 04481 Grunty budowlane. Badania laboratoryjne.
o BN - 68/8931 — 04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i
tatg.
e BN -77/8931 — 12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
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211 HUMUSOWANIE SKARP WRAZ Y4
OBSIANIEM | DARNIOWANIEM

2.11.1 CZESC OGOLNA

Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaciji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z humusowaniem i darniowaniem skarp koryt ciekow
i rowow w ramach budowy zastawek.

Zakres zastosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi obowigzujgcg podstawe opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robét hydrotechnicznych na trasie robot zwigzanych z budowg zastawek.

Zakres roboét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych
Zz umocnieniem skarp rowow/ciekdw przez humusowanie warstwg gr. 10 cm-15 cm, obsianie
zestawem nasion traw i darniowanie.

Okreslenia podstawowe

Row - otwarty wykop, ktory zbiera i odprowadza wode.

Darnina - ptat lub pasmo wierzchniej warstwy gleby, przerosnietej i zwigzanej korzeniami
roslinnosci trawiaste;.

Darniowanie - pokrycie darning powierzchni korpusu drogowego w taki sposéb, aby darnina
w sposob trwaty zwigzata sie z podiozem systemem korzeniowym. Darniowanie kozuchowe
wykonuje sie na ptask, pasami poziomymi, uktadanymi w rzedach réwnolegtych
Z przewigzaniem szczelin pomiedzy poszczegodlnymi ptatami. Darniowanie w krate (krzyzowe)
wykonuje sie w postaci pasow darniny uktadanych pod katem 45°, ograniczajgcych
powierzchnie skarpy o bokach np. 1,0 x 1,0 m, ktére wypetnia sie ziemig roslinng i zasiewa
trawa.

Ziemia urodzajna (humus) - ziemia roslinna zawierajgca co najmniej 2% czesci
organicznych.

Humusowanie - zespdt czynnosci przygotowujgcych powierzchnie gruntu do obudowy
roslinnej, obejmujgcy dogeszczenie gruntu, rowkowanie, naniesienie ziemi urodzajnej z jej
grabieniem (bronowaniem) i dogeszczeniem.

211.2 MATERIALY

Rodzaje materiatow
Materiatami stosowanymi przy humusowaniu skarp objetymi niniejszg ST sa:
e darnina,
e ziemia urodzajna,
e nasiona traw oraz roslin motylkowatych,
e szpilki, paliki i pale,

Darnina

Darnine nalezy wycina¢ z obszarow potozonych najblizej miejsca wbudowania. Ciecie nalezy
przeprowadzac przy uzyciu specjalnych ptugow i krojéw. Platy lub pasma wycietej darniny,
w zaleznosci od gruntu na jakim bedag ukfadane, powinny mie¢ szeroko$¢ od 25 do 50 cm
i grubosc¢ od 6 do 10 cm.

Woycieta darnina powinna by¢ w krotkim czasie wbudowana.

Darnine, jezeli nie jest od razu wbudowana, nalezy uktadaé warstwami w stosy, strong porostu
do siebie, na wysokos$c¢ nie wiekszg niz 1 m. Utozone stosy winny by¢ utrzymywane w stanie
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wilgotnym w warunkach zabezpieczajgcych darnine przed zanieczyszczeniem, najwyzej przez
30 dni.

Ziemia urodzajna (humus)
Ziemia urodzajna powinna zawiera¢ co najmniej 2% czesci organicznych. Ziemia urodzajna
powinna byc¢ wilgotna i pozbawiona kamieni wiekszych od 5 cm oraz wolna od zanieczyszczen
obcych.
W przypadkach watpliwych Inzynier moze zleci¢ wykonanie badan w celu stwierdzenia, ze
ziemia urodzajna odpowiada nastepujgcym kryteriom:
a) optymalny sktad granulometryczny:
o frakcjailasta (d < 0,002 mm) 12 - 18%,
¢ frakcja pylasta (0,002 do 0,05mm) 20 - 30%,
o frakcja piaszczysta (0,05 do 2,0 mm) 45 - 70%,
b) zawartos¢ fosforu (P205) > 20 mg/m2,
¢) zawarto$¢ potasu (K20) > 30 mg/m2,
d) kwasowos¢ pH 5,5.

Nasiona traw

Wybdr gatunkéw traw nalezy dostosowac do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia. Zaleca
sie stosowacé mieszanki traw o drobnym, gestym ukorzenieniu, spetniajgce wymagania PN-R-
65023:1999 [9] i PN-B-12074:1998

2113 SPRZET

Sprzet do wykonania robét
Wykonawca przystepujgcy do wykonania umocnienia powinien wykaza¢ sie mozliwoscig
korzystania z nastepujgcego sprzetu:

e ubijakéw o recznym prowadzeniu

2114 TRANSPORT

Transport darniny

Darnine mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajgcych
przed obsypaniem sie ziemi roslinnej i odkryciem korzonkéw trawy oraz przed innymi
uszkodzeniami.

Transport nasion traw
Nasiona traw mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach
zabezpieczajgcych je przed zawilgoceniem.

211.5 WYKONANIE ROBOT

Humusowanie

Humusowanie powinno by¢ wykonywane od gornej krawedzi skarpy do jej dolnej krawedzi.
Warstwa humusu powinna siegaé poza gérna krawedz skarpy i poza podndze skarpy nasypu
od 15 do 25 cm.

Grubo$¢ pokrycia ziemig urodzajng powinna wynosi¢ od 10 do 15 cm po zageszczeniu,
w zaleznosci od gruntu wystepujgcego na powierzchni skarpy.

W celu lepszego powigzania warstwy humusu z gruntem, na powierzchni skarpy mozna
wykonac rowki poziome lub pod katem 300 do 450 o gtebokosci od 15 do 20 cm, w odstepach
co 0,5 do 1,0 m. Utozong warstwe humusu nalezy lekko zagesci¢ przez ubicie reczne lub
mechaniczne.
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Umocnienie skarp przez obsianie trawa i roslinami motylkowatymi

Obsianie powierzchni skarp trawg nalezy wykonywa¢ w odpowiednich warunkach
atmosferycznych w okresie wiosny lub jesieni.

wytworzeniu na skarpie warstwy ziemi urodzajnej przez:

- humusowanie (patrz pkt 5.2) lub,

obsianiu warstwy ziemi urodzajnej kompozycjami nasion traw, roslin motylkowatych w iloSci
od 18 g/m2 do 30 g/m2, dobranych odpowiednio do warunkéw siedliskowych (rodzaju podtoza,
wystawy oraz pochylenia skarp).

W okresie suszy nalezy systematycznie zrasza¢ wodg obsiane powierzchnie.

Darniowanie

Darniowanie nalezy wykonywa¢ wczesng wiosng do konca maja oraz we wrzesniu, a w razie
koniecznosci w pazdzierniku.

Powierzchnia przeznaczona do darniowania powinna by¢é dokfadnie wyréwnana,
a w uzasadnionych przypadkach pokryta warstwg ziemi urodzajne;.

W okresach suchych powierzchnie darniowane nalezy polewaé wodg w godzinach
popotudniowych przez okres od 2 do 3 tygodni. Mozna stosowac¢ inne zabiegi chronigce darn
przed wysychaniem, zaakceptowane przez Inzyniera.

Darn uktada sie pasami poziomymi, rozpoczynajagc od dotu skarpy. Pas dolny powinien by¢
oparty o element zabezpieczajgcy podstawe skarpy. W przypadku braku zabezpieczenia
podstawy skarpy, dolny pas darniny powinien by¢ zagtebiony w dno rowu lub teren na
gtebokos¢ od 5 do 8 cm. Pasy darniny nalezy uktadac tak, aby $cisle przylegaty do siebie, ale
nie zachodzity na siebie. Powstate szpary nalezy wypetni¢ odpowiednio przycietymi kawatkami
darniny. Utozong darnine nalezy uklepa¢ drewnianym ubijakiem tak, aby darnina od strony
korzeni przylegata scisle do podioza.

Wykonujac darniowanie pod koniec okresu wegetacji oraz na skarpach o nachyleniu bardzo
stromym, ptaty darniny nalezy przybi¢ szpilkami, w ilosci nie mniejszej niz 16 szt./m? i nie mnie;j
niz 2 szt. na pfat.

2.11.6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakosci humusowania i obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej jakosci wykonanych robét i ich zgodnosci z ST oraz na
sprawdzeniu daty waznosci Swiadectwa wartosci siewnej wysianej mieszanki nasion traw.

Po wzejsciu roslin, fgczna powierzchnia nieporo$nietych miejsc nie powinna by¢ wieksza niz
2% powierzchni obsianej skarpy, a maksymalny wymiar pojedynczych niezatrawionych miejsc
nie powinien przekracza¢ 0,2 m?. Na zarosnietej powierzchni nie mogg wystepowac
wyzfobienia erozyjne ani lokalne zsuwy.

Kontrola jakosci darniowania

Kontrola polega na sprawdzeniu czy powierzchnia darniowana jest rowna i nie ma widocznych
szczelin i obsunieé, czy poszczegodine ptaty darniny nie wyrézniajg sie barwg charakteryzujgcg
jej nieprzydatnos¢ oraz czy szpilki nie wystajg ponad powierzchnie.

Na powierzchni ok. 1 m? nalezy sprawdzi¢ doktadnos$¢ przylegania poszczegodlnych ptatow
darniny do siebie i do powierzchni gruntu.

2.11.7 OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowg jest 1m? powierzchni umocnionych przez humusowanie z obsianiem
lub darniowanie.

2.11.8 ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST ,Wymagania ogolne”.
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211.9 PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1m? humusowanie z obsianiem lub darniowania obejmuje:
e roboty pomiarowe i przygotowawcze,
e dostarczenie i wbudowanie materiatow,
e uporzadkowanie terenu,

21110 PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

o PN-R-65023 Materiat siewny. Nasiona roslin rolniczych
o PN-B-12099:1997 Zagospodarowanie pomelioracyjne. Wymagania i metody badan
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212 WYKONANIE DROGI TECHNOLOGICZNEJ

2.12.1 CZESC OGOLNA

Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonywaniem tymczasowych drogi technologicznej
w celu transportu sprzetu, urobku i materiatéw do wbudowania na obiekcie w ramach budowy
zastawek.

Zakres zastosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi obowigzujgcg podstawe opracowania szczegoétowej
specyfikacji technicznej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizaciji
roboét hydrotechnicznych na trasie robét zwigzanych z budowag zastawek.

Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych
przy wykonaniu drogi technologicznej z ttucznia kamiennego:
e wykonanie koryta pod droge technologiczng,
e wykonanie warstwy podbudowy z tlucznia kamiennego,
e wykonanie nawierzchni z thucznia kamiennego.
Dopuszczalna jest inna technologia utwardzenia dojazdu ( np. ptyty betonowe), przy
zachowaniu parametru nosnosci drogi : 8 ton na 0s.

212.2 MATERIALY

Rodzaje materiatéw

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu drogi, objetych niniejszg ST sa:
- kruszywo famane zwykte: ttuczen i kliniec,

- woda do skropienia podczas watowania i klinowania.

Kruszywo

Zastosowa¢ kruszywo o frakcji zapewniajgcej stabilizacje warstw podbudowy oraz
zabezpieczenie poprzez odprowadzenie wod ze sptywu powierzchniowego.

Do wykonania warstwy podbudowy zastosowaé¢ mieszanke ttucznia kamiennego o frakciji
0+63.

Do wykonania nawierzchni drogi tymczasowej zastosowa¢ mieszanke ttucznia kamiennego
o frakcji 0+31,5.

Woda
Woda uzyta przy wykonywaniu zageszczania i klinowania podbudowy moze byc¢ studzienna
lub z wodociggu, bez specjalnych wymagan.

Sktadowanie kruszywa

Kruszywo nalezy przechowywaé w warunkach zabezpieczajgcych je przed
zanieczyszczeniem oraz zmieszaniem z innymi asortymentami kruszyw. Podtoze sktadowiska
powinno by¢ réwne, utwardzone i dobrze odwodnione, aby nie dopusci¢ do zanieczyszczenia
kruszywa w trakcie jego sktadowania i poboru.

Warunki sktadowania oraz lokalizacja sktadowiska powinny byC¢ wczesniej uzgodnione
z Inzynierem.
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2123 SPRZET

Sprzet do wykonania robét
Wykonawca przystepujgcy do wykonania drogi powinien wykazac sie mozliwoscig korzystania
Z nastepujgcego sprzetu:

o koparki do wykonywania wykopéw gtebokich,

e sprzetu do recznego wykonywania ptytkich wykopow waskoprzestrzennych,

e rowniarek lub uktadarek kruszywa do rozktadania ttucznia i klinca,

o walcéw statycznych, zwykle o nacisku jednostkowym co najmniej 30 kN/m, ew. walcéw
wibracyjnych o nacisku jednostkowym watu wibrujgcego co najmniej 18 kN/m lub
ptytowych zageszczarek wibracyjnych o nacisku jednostkowym co najmniej 16 kN/m2,

e przewoznych zbiornikdw do wody zaopatrzonych w urzadzenia do rozpryskiwania
wody,

e innego sprzetu do transportu pomocniczego.

2124 TRANSPORT

Transport kruszywa

Kamien i kruszywo nalezy przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach
zabezpieczajgcych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem 2z innymi kruszywami
i nadmiernym zawilgoceniem.

Sposoby zabezpieczania wyrobéw kamiennych podczas transportu powinny odpowiada¢ BN -
67/6747-14.

2.12.5 WYKONANIE ROBOT

Roboty przygotowawcze

Wykonawca zobowigzany jest do przygotowania terenu budowy w zakresie:
e odwodnienia terenu budowy w zakresie i formie uzgodnionej z Inzynierem,
e zdjecie wierzchniej warstwy humusu

Wbudowywanie i zageszczanie kruszywa

Niniejsza specyfikacja przewiduje wykonanie nawierzchni w dwoch warstwach: podbudowy
o grubosci po zageszczeniu 20 cm i nawierzchni o grubosci po zageszczeniu 12 cm.
Kruszywo warstwy podbudowy o frakcji 0+63,0 mm powinno byé rozktadane w warstwie
o jednakowej grubosci, przy uzyciu réwniarki. Grubos¢ roztozonej warstwy luznego kruszywa
powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu i zaklinowaniu osiggnieto grubos¢ projektowana.
Kruszywo po roztozeniu powinno by¢ zageszczane.

Kruszywo warstwy nawierzchni o frakcji 0+31,5 mm powinno by¢ rozkladane w warstwie
o jednakowej grubosci, przy uzyciu réwniarki. Grubosé roztozonej warstwy luznego kruszywa
powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu i zaklinowaniu osiggnieto grubos¢ projektowana.
Kruszywo po rozifozeniu powinno by¢ zageszczane.

W przypadku zageszczania kruszywa sprzetem wibracyjnym (walcami wibracyjnymi o nacisku
jednostkowym watu wibrujgcego co najmniej 18 kN/m lub ptytowymi zageszczarkami
wibracyjnymi o nacisku jednostkowym co najmniej 16 kN/m2), zageszczenie nalezy
przeprowadzac wedtug zasad jak dla walcow gtadkich, lecz bez skrapiania kruszywa woda.
W pierwszych dniach po wykonaniu nawierzchni nalezy dbaé, aby byta ona stale wilgotna.

2.12.6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola robét
W czasie wykonywania robot nalezy przeprowadzaé systematyczng kontrole drogi
technologicznej w celu zapewnienie bezpiecznego uzytkowania jej w trakcie budowy.
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212.7 OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowg jest:

- 1m?2 wykonania drogi technologiczne;j,

- 1m? wykonania koryta pod droge technologiczng,

- 1m? wykonania warstwy odsgczajgcej pod droge technologiczng.

2.12.8 ODBIOR ROBOT

Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu podlega wykonanie korytowania
i podbudowy oraz nawierzchni z kruszywa.

2.12.9 PODSTAWA PLATNOSCI

Cena 1 m? kompletnego wykonania drogi technologicznej obejmuije:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- wykonanie wykopu wraz z odwodnieniem,

- dostarczenie materiatow,

- montaz konstrukcji drogi technologicznej,

- uporzadkowanie terenu,

- wykonanie pomiaréw i badan wymaganych w specyfikacji technicznej

21210 PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

e PN-B-01080 Kamien dla budownictwa i drogownictwa. Podziat i zastosowanie wg
wiasnosci fizyczno-mechanicznych
PN-B-04101 Materiaty kamienne. Oznaczenie nasigkliwosci wodag
PN-B-04102 Materiaty kamienne. Oznaczenie mrozoodpornosci metodg bezposrednig
PN-B-04110 Materiaty kamienne. Oznaczenie wytrzymato$ci na $ciskanie
PN-B-04111 Materialy kamienne. Oznaczenie scieralnosci na tarczy Boehmego

Inne dokumenty
¢ Nie dotyczy
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213 ROZBIORKA TYMCZASOWEJ DROGI
TECHNOLOGICZNEJ

2.13.1 CZESC OGOLNA

Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaciji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z rozbiérkg tymczasowych drég technologicznych
wykonanych w celu transportu sprzetu, urobku i materiatdbw do wbudowania na obiekcie
w ramach budowy zastawek.

Zakres zastosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi obowigzujgcg podstawe opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizaciji
robét hydrotechnicznych na trasie robot zwigzanych z budowg zastawek.

Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych
z rozbidrkg drogi technologiczne;j.

2.13.2 MATERIALY
Nie dotyczy.

2133  SPRZET

Sprzet do rozbiorki

Do wykonania robot zwigzanych z rozbiérkg elementoéw z ptyt moze by¢ wykorzystany sprzet
podany ponizej lub inny zaakceptowany przez Inspektora:

- spycharki,

- fadowarki,

- samochody ciezarowe,

- koparki.

2134 TRANSPORT

Transport materiatéw z rozbiorki
Materiat z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu.

2.13.5 WYKONANIE ROBOT

Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbiorkowe elementow drog, obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich
elementéw wymienionych w pkt 2.14, zgodnie z dokumentacjg projektowg lub wskazanych
przez Inspektora.

Odzyskane materiaty z rozbidrki stanowig wiasnosé Wykonawcy.

Roboty rozbiorkowe mozna wykonywac¢ mechanicznie lub recznie w sposdb okreslony przez
Inzyniera.

W przypadku robot rozbiérkowych drogi technologicznej nalezy dokonac:

- odkopania drogi technologicznej,

- oczyszczenia obszaru tymczasowej drogi technologicznej,

- zatadunku i wywiezienia materiatow z rozbiérki,

- humusowanie i obsiew mieszankg traw.

Elementy, ktdre nie stajg sie wlasnoscia Wykonawcy, powinien przewiez¢ je na miejsce
wskazane przez Inzyniera.
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2.13.6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakosci robét rozbiérkowych

Kontrola jakosci robdét polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét
rozbiérkowych oraz sprawdzeniu czy teren drogi tymczasowej zostat przywrécony do stanu
pierwotnego.

2.13.7 OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowg robdt zwigzanych z rozbiorkg elementéw drog jest 1 m? dla rozbidrki
konstrukcji drogi.

2.13.8 ODBIOR ROBOT

Wedle specyfikacji ogolne;j.

2.13.9 PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania rob6t obejmuje:

- odkopanie drogi technologicznej, podbudowy i nawierzchni,

- sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatéw,

- zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,

- zasypanie dotéw (wykopow) gruntem z zageszczeniem do uzyskania Is = 1,00
wg BN-77/8931-12, w przypadku gdy nie przewiduje sie wykopow pod drogg,

- uporzgdkowanie terenu rozbiérki.

2.13.10 PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
e PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczne iglaste.
PN-D-96000 Tarcica iglasta ogolnego przeznaczenia
PN-D-96002 Tarcica lisciasta ogélnego przeznaczenia
PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na gorgco ogolnego stosowania
BN-87/5028-12 Gwozdzie budowlane. Gwozdzie z trzpieniem gtadkim, okragtym i
kwadratowym
e BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
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214 WYKONANIE NARZUTU KAMIENNEGO

2.14.1 CZESC OGOLNA

Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem narzutu kamiennego w celu transportu
sprzetu, urobku i materiatbw do wbudowania na obiekcie w ramach budowy zastawek stale
pietrzacych wode.

Zakres zastosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi obowigzujgcg podstawe opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot hydrotechnicznych na trasie robét zwigzanych z budowg zastawek

Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej dotyczg zasad
prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem narzutu kamiennego dla zadania wymienionego
w pkt 1.1.1

Okreslenia podstawowe

Narzut kamienny - sposob ubezpieczenia brzegdéw potokéw, rzek i rowdéw pod i nad
zwierciadtem wody. Polega na pokryciu blokami kamiennymi powierzchni (budowli) wykonane;j
ze stabych materiatdw, a takze na wyplenieniu wnetrz elementéw budowlanych i budowli
celem ich docigzenia.

Ogodlne wymagania dotyczace robét
Wykonawca robodt jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos$é
z dokumentacja projektowa, instrukcjami producenta i poleceniami Inspektora.

2.14.2 MATERIALY

Materiaty do wykonania robét

Warstwe umocnienia koryta cieku wykona¢ z kamienia naturalnego hydrotechnicznego do
robét regulacyjnych i ubezpieczeniowych zgodnych z normg PN-EN 13383-1.

Nalezy zastosowac¢ kamien o nastepujgcych parametrach:

- Gestos¢ ziarn 2,2 Mg/m?3

- Srednica kamienia 50 - 75 mm

- Wytrzymato$¢ na sciskanie wg PN-EN 13383-1 > 45 MPa

- Scieralno$é wg PN-EN 13383-1 = MDE35

- Nasigkliwos¢ wagowa wg PN-EN 13383-1 <4%

- Mrozoodpornos¢ wg. PN-EN 13383-1 kategoria FTA.

Geowtdknina

Nalezy stosowaC geowtdknine igtowang z wiokien ciggtych zgrzewanych termicznie,
z polipropylenu. Masa powierzchniowa geowiokniny powinna wynosi¢, co najmniej 250 g/m?.
Podstawowe wymagania dla geowtdkniny:

- gramatura (ciezar powierzchniowy) - nie mniej niz 250 g/m*(TYP2 i TYP3),

- wytrzymatos¢ na rozcigganie w kazdym kierunku - nie mniej niz 10 kN/m £10%,

- przepuszczalno$é wody - nie mniej niz 80 I/m?*s £30%.

Materiat powinien spetnia¢ wymagania normy PN-EN ISO 10318:2007

Wszystkie materiaty nalezy przedstawi¢ Inzynierowi do akceptacji

2143 SPRZET

Sprzet do wykonania robot
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Narzut kamienny nalezy wbudowac recznie. Wykonawca przystepujacy do wykonania robét
z kamienia powinien wykazac sie mozliwoscig i korzystania z drobnego sprzetu i narzedzi
recznych.

2144 TRANSPORT

Transport materiatéow

Kamien famany nalezy przewozi¢ luzem dowolnymi srodkami transportu. Sposéb
zabezpieczenia w czasie transportu powinien by¢ zgodny z ustaleniami BN-67/6747-14,
kamien nalezy przechowywaé¢ w warunkach zabezpieczajgcych przed zanieczyszczeniem.

2.14.5 WYKONANIE ROBOT

Narzut kamienny nalezy uktadac recznie lub przy uzyciu lekkiego sprzetu. Narzut kamienny
mozna transportowa¢ przy uzyciu samochoddéw samowytadowczych, jednakze
niedopuszczalny jest wytadunek bezposrednio na miejsce docelowego utozenia.

Kamienie nalezy ukfada¢ jak najblizej wzgledem siebie, pozwoli to uzyskac najwiekszy ciezar
objetosciowy gotowego narzutu. Kamienie wbudowywa¢ warstwami o grubosciach
umozliwiajgcych jego klinowanie. Nalezy sprawdzi¢ poprawnos$¢ wykonania podioza pod
narzut kamienny.

2.14.6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakosci rob6t polega na sprawdzeniu:

e jakosci utozenia kamienia a szczegodlnie geometrii wykonanej konstrukcji (pochylenia,
rzedne, scistos¢ utozenia kamieni wzgledem siebie, stopien wypetnienia przestrzeni miedzy
kamieniami itp.),

o miejsce wbudowania narzutu musi by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa.

2.14.7 OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowg jest 1Tm?® (metr szescienny) utozonego narzutu kamiennego.
Jednostkg obmiarowg jest 1m? utozenia geowtokniny

2.14.8 ODBIOR ROBOT

Odbidr robot polega na sprawdzeniu ilosci i zgodnosci wykonanych robot z dokumentacja
projektowg, wymaganiami okreslonymi w niniejszej SST, sprawdzeniu jakosci
wbudowywanych materiatow, rownosci spadkow i wizualnej ocenie wykonanych robét.

2.14.9 PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1 m®narzutu kamiennego obejmuije:
e prace pomiarowe,
e zakup materiatu,
e transport i wbudowanie materiatu,
e pomiary kontrolne.
Cena 1 m? utozenia geowtokniny obejmuje
e prace pomiarowe,
dostarczenie materiatu na miejsce wbudowania,
koszt materiatu,
utozenie geowtdkniny,
kontrole prawidtowosci wykonania robat,
inne prace niezbedne do utozenia geowtdkniny

21410 PRZEPISY ZWIAZANE

o BN-67/6747-14. Sposoby zabezpieczenia wyrobow kamiennych podczas transportu.
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e SO 12236:2006 Geosyntetyki — badanie przebicia statycznego (badanie CBR)
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215 WYKONANIE PALISADY

2.15.1 CZESC OGOLNA
Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robo6t zwigzanych z wykonaniem palisady drewnianej w celu transportu
sprzetu, urobku i materiatbw do wbudowania na obiekcie w ramach budowy zastawek stale
pietrzgcych wode.

Zakres zastosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi obowigzujgcg podstawe opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot hydrotechnicznych na trasie robot zwigzanych z budowg zastawek.

Zakres roboét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczegdtowe] specyfikacji technicznej dotyczg zasad
prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem zastawek dla zadania wymienionego w pkt
1.1.1.

Okreslenia podstawowe

Palisada drewniana - sposob stabilizacji narzutu kamiennego palami drewnianymi wyrabiane
bez kory z drewna mato i sredniowymiarowego iglastego lub lisciastego. Paliki powinny
zaostrzone w cienszym koncu i przyciete prostopadle do osi kotka w grubszym koncu.

Ogodlne wymagania dotyczace robét
Palisade nalezy wbi¢ szczelnie na skarpach oraz w korycie. Palisade nalezy wbi¢ min. 0.5m
w grunt. Wierzchnia warstwa palisady powinna zapewni¢ stabilizacje narzutu kamiennego.

2.15.2 MATERIALY

Materiaty do wykonania robét

Do budowy palisady drewnianej stabilizujgcej narzut kamienny stosowaé paliki drewniane
mozliwie z drewna nieposiadajgcego sekow. Dopuszcza sie seki wrosniete w odlegtosciach
nie mniejszych niz 29 cm. Nie dopuszcza sie pali i palikbw z drewna osiki, kruszyny
oraz drewna sprochniatego, zbutwiatego lub sple$niatego. Pale wykona¢ z drewna
okragtego, okorowanego. Dlugos¢ zaciosu — podwdjna Srednica.

Dopuszczalne odchyiki:

- odchytka na dtugosci - £ 10 cm,

- strzatka krzywizny dla pala nie powinna przekraczaé 5 cm,

- dtugos¢ zgodnie z dokumentacjg projektows.

2153 SPRZET

Sprzet do wykonania robét

Palisade nalezy wbijac recznie lub za pomocg lekkiego sprzetu. Wykonawca przystepujgcy do
wykonania robo6t z kamienia powinien wykazaé sie mozliwoscig i korzystania z drobnego
sprzetu i narzedzi recznych.

2.15.4 TRANSPORT

Transport materiatéow
Palisade drewniang nalezy przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu. Sposoéb
zabezpieczenia w czasie transportu powinien by¢ zgodny z ustaleniami BN-67/6747-14,
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Palisade  drewniang przechowywa¢ w  warunkach zabezpieczajgcych  przed
zanieczyszczeniem.

2.15.5 WYKONANIE ROBOT

Palisade nalezy wbija¢ recznie lub przy uzyciu lekkiego sprzetu. Pale mozna transportowac
przy uzyciu samochodéw samowytadowczych, jednakze niedopuszczalny jest wytadunek
bezposrednio na miejsce docelowe.

Pale nalezy wbija¢ jak najblizej wzgledem siebie do gtebokosci min. 1/3 dlugosci pala. Nalezy
sprawdzi¢ poprawnos¢ wykonania podtoza przed wbiciem pali.

2.15.6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakoéci rob6t polega na sprawdzeniu:

e jakos¢ wbicia pali a szczegolnie geometrii wykonanej konstrukcji (pochylenia,
rzedne, scistos¢ utozenia pali wzgledem siebie, stopien wypetnienia przestrzeni miedzy palami
itp.),

e miejsce wbicia pali musi by¢ zgodne z dokumentacijg projektowa.

2.15.7 OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowg jest 1m? (metr kwadratowy) wbitej palisady.

2.15.8 ODBIOR ROBOT

Odbiér robot polega na sprawdzeniu ilosci i zgodnosci wykonanych robét z dokumentacjg
projektowg, wymaganiami okreslonymi w niniejszej SST, sprawdzeniu jakosci
wbudowywanych materiatow, rownosci spadkow i wizualnej ocenie wykonanych robot.

2.15.9 PODSTAWA PLATNOSCI
Cena wykonania 1 m? wbitej palisady obejmuje:
e prace pomiarowe,
e zakup materiatu,
e transport i wbudowanie materiatu,
e pomiary kontrolne.

2.15.10 PRZEPISY ZWIAZANE
e PN-B-10029:1990 — Drewno okragte budowlane.
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